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POUZIVATELSKA PRIRUCKA
Toslon XBOAT-5

Zavdzacia lodka s GPS autopilotom, sonarom a dialkovym ovlada¢om
XR320.

Pred pouZitim si prirucku pozorne precitajte a uschovajte ju pre buducu
potrebu.

A\ Ddlezité upozornenie

Tento pouzivatelsky manual je neoddelitefnou sucastou vyrobku. Pred
prvym pouzitim odporic¢ame dbkladne sa oboznamit s jeho obsahom a
riadit sa uvedenymi pokynmi. Dodrziavanie tychto pokynov prispieva k
bezpecénej prevadzke zariadenia, jeho spravnej funkcii a dlhej Zivotnosti.

Spoloénost VM Technology s.r.o. si vyhradzuje pravo tento manual
kedykolvek aktualizovat, opravit alebo doplnit bez predchadzajiuceho
upozornenia, najma v nadvaznosti na zmeny firmvéru, softvéru alebo
technické Upravy zariadenia. Z tohto dovodu sa mdzu niektoré popisy,
obrazky alebo funkcie uvedené v manuali mierne lisit od aktualnej verzie
zariadenia.




1. Uvod

1.1. O tejto prirucke

Tato prirucka popisuje instaldciu, ovladanie, nastavenie a UdrZbu zavazacej
lodky Toslon XBOAT-5 s dialkovym ovlddacom XR320. Slovenska verzia
vychadza z originadlnej dokumentacie vyrobcu a bola pre pouzivatelov na
Slovensku rozsirend, spresnena a prispésobena. Obsahuje dopliujuce
vysvetlenia, praktické tipy, odporucané postupy a informacie vychadzajuce zo
skusenosti spolo¢nosti VM Technology s.r.o. Manual zodpoveda verzii
softvéru ovlddaca XR-320 V1.93 a autopilota V4.00 (menu Systém —> Systém
info).

1.2. Ako ¢itat farebné ramcéeky v texte

V manuali najdete Styri typy farebne odliSenych rdmcekov. Farba vzdy
naznacuje, o aké zavazinu informdciu ide — po chvili ¢itania sa v nich budete
orientovat takmer automaticky:

i Informacia

Dopliujuca informacia, vysvetlenie alebo odkaz na inu kapitolu — ni¢, ¢o
by ste museli riesit, len je dobré to vediet.

v Tip
Prakticky tip alebo odporucanie, ako si pracu s lodkou ulahcit.

A\ Upozornenie

Délezita informacia, ktoru by ste nemali prehliadnut — jej nedodrzanie
moze spdsobit chybnu funkciu, stratu nastaveni alebo stratu lodky.

@ Nebezpeienstvo

Readlne riziko Urazu, poZiaru alebo poskodenia zdravia — tu budte
obzvlast opatrni.
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1.3. Model XBOAT-5

XBOAT-5 je zavazacia lodka s GPS autopilotom, sonarom a dvoma samostatne
ovladanymi komorami na navnadu. Lodka sa ovlada dialkovym ovladacom
XR320 s farebnym displejom 2,8" (320x240 px, kapacitny dotykovy disple;j).

1.4. Hlavné prednosti

Viacsystémova satelitna navigacia GNSS (Global Navigation Satellite
System) s autopilotom k uloZzenym bodom.

Sonar (hibkomer) so zobrazenim skuto¢ného profilu dna.

Tempomat (CCS — Cruise Control System) na automatické udrziavanie
rychlosti a smeru.

Dve samostatne ovladané komory na navnadu a samostatny
mechanizmus uvolnenia hacika.

PIne utesneny trup, jednoducha udrzba.
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2. Bezpecnostné pokyny

2.1. VSeobecné zasady

Majitel zariadenia zodpoveda za jeho spravnu instaldciu a pouzivanie tak, aby
nedoslo k nehode, zraneniu 0s6b ani poskodeniu majetku. Pouzivatel
zodpoveda aj za dodrziavanie zasad bezpecnej prevadzky na vode.

Presnost zobrazenia hibky sonaru moze ovplyvnit rad faktorov, napriklad typ
a umiestnenie sondy alebo aktudlne podmienky na vode. Spravny vyber,
umiestnenie a instalacia sondy su zadsadné pre spolahlivd funkciu celého
systému. V pripade akychkolvek pochybnosti sa obratte na svojho predajcu,
distribdtora alebo autorizovany servis.

Pred prvym pouzitim si pozorne precitajte cely manudl. Oboznamite sa tak so
vsetkymi funkciami zariadenia, spravnym ovladanim aj odporucanymi
postupmi pre bezpecnu a spolahlivd prevadzku.

v Tip

Ovladac XR320 je vybaveny zabudovanym simuldtorom (menu Zakladné
=> Simulator). Pred prvym pouZzitim na vode odporucame vyskusat
ovladanie prave v tomto rezime. Oboznamite sa s funkciami ovladaca a
ziskate istotu pri prvom vypldvani.

2.2. Elektricka bezpeénost a GPS

Systém GPS (Global Positioning System) prevadzkuje vlada USA, ktora je
vyhradne zodpovedna za jeho prevadzku, presnost a adrzbu. GPS podlieha
zmenam, ktoré mézu ovplyvnit presnost a vykon akéhokolvek GPS zariadenia
vratane tohto pristroja.

A\ Upozornenie

DemontaZ, opravy a servis elektronického zariadenia smie vykonavat iba
autorizovany servis. Neodborné zdsahy do zariadenia, jeho prisluSenstva
alebo manipulacia s vyrobnym stitkom ¢i sériovym ¢&islom mo6zu spdsobit
poskodenie zariadenia a mozu viest k zamietnutiu reklamacie.

V pripade poruchy zariadenie nerozoberajte ani sa nepokusajte o vlastnu
opravu. Obratte sa na predajcu alebo autorizovany servis, ktory
zabezpeci odbornu diagnostiku a navrhne najvhodnejsi spésob riesenia.
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2.3. Prevadzka na vode

¢ Pred spustenim lodky na vodu vzdy najprv nastavte bod Domov (Home) —
funkcia ochrany signalu (fail-safe) je od tohto bodu zavisla; bez neho sa
lodka nemusi bezpecne vratit.

¢ Body Domov/Ciel odporu¢ame ukladat aZ po dosiahnuti stavu satelitov
,12D“, ked'je presnost GPS vyrazne vyssia.

* Po zapnuti systém automaticky povazuje za bod Domov prvu polohu, v
ktorej GNSS prijima viac ako 6 satelitov — pred spustenim autopilota
preto bod Domov radsej znova nastavte rucne.

¢ Nepoutzivajte lodku v blizkosti plavcov, inych plavidiel ani v hustej
prevadzke na vode.

¢ Sledujte stav batérie lodky aj ovlddaca — pri poklese napatia lodky pod
10,0 V blikd zadné svetlo ako vystraha.

2.4. Ochrana zariadenia

Trup lodky je plne utesneny. Po kazdom pouZiti skontrolujte tesnost krytov
batériového priestoru a priestoru elektroniky. Zaroven odstrarite z trupu,
vrtul a ich okolia vetky necistoty, ktoré by mohli ovplyvnit spravnu funkciu
pohonného systému (pozri kapitolu Udrzba a starostlivost).

2.5. Bezpeénost batérii

@ Nebezpedenstvo poziaru

Pri vkladani batérii do ovladaca dbajte na sprdvnu polaritu. Nespravne
vloZenie batérii moze sposobit poskodenie zariadenia alebo v krajnom
pripade viest k vzniku poZiaru.

Nabijanie ovladaca: Ovlada¢ XR320 sa nabija cez konektor USB-C,
odporucany adaptér 5V DC/ 2 A. Poznamka: Niektoré nabijacky podporujice
$tandard USB Power Delivery (PD) nemusia byt s ovladaéom XR320
kompatibilné. Ak sa ovladac¢ nenabija spravne, pouzite Standardnu USB
nabijacku5V/2A.

¢ Bezpecné nabijanie: Nabijajte iba na pevnom, nehorlavom a dobre
vetranom povrchu, nie na posteli, pohovke, pod vankisom ani na inom
makkom povrchu, ktory brani odvodu tepla.
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¢ Neobvyklé spravanie batérie: Ak pocas nabijania alebo pouzivania
zaznamenate nadmerné zahrievanie, neobvykly zapach, zmenu tvaru
alebo farby batérie, Unik elektrolytu ¢i neobvyklé zvuky, zariadenie
okamZite prestarite pouzivat a obratte sa na predajcu alebo autorizovany
servis.

¢ Skladovanie batérii: Batérie lodky aj ovladaca su Li-lon. Pri dlhodobom
skladovani ich udrziavajte nabité na 50—70 % a skladujte v suchu,
chranené pred mrazom a vysokymi teplotami (pozri kapitolu Starostlivost
o batérie).

@ Nebezpeéenstvo

Po skonceni prevadzky, pred prepravou a pred skladovanim vidy odpojte
batériu a vyberte ju z lodky. Lodku s pripojenou batériou nikdy
neprepravujte ani neskladujte. NedodrzZanie tohto pokynu méze viest k
poskodeniu elektroniky, skratu alebo poziaru.

2.6. Bezpecnost deti

Vyrobok nie je hracka. Prevadzku zariadenia, vymenu batérii aj manipulaciu s
hacikmi a ndvnadou by mala vykonavat alebo kontrolovat dospeld osoba.
Drobné prislusenstvo uchovdvajte mimo dosahu malych deti.

2.7. Osobna bezpeénost

Pri upevnovani nadvazca, manipulacii s mechanizmom uvolnenia hacika a pri
praci s rybarskym hacikom budte zvlast opatrni, aby nedoslo k poraneniu.

2.8. Prevadzkové zasady

Skor ako zaénete pracovat s Pokrodilymi nastaveniami (Advanced), zadajte
pristupové heslo (predvolené heslo je 1234). Pokrocilé nastavenia su urcené
predovsetkym vyrobcom lodi a skisenym technikom. Nesprdvne nastavenie
méZe ovplyvnit jazdné vlastnosti lodky alebo funkciu niektorych systémov.

2.9. Ochrana zivotného prostredia

Po skonceni rybolovu vidy skontrolujte, ¢i na mieste nezostal Ziadny odpad,
zvysky navnady ani iny materidl suvisiaci s rybolovom. Pouzité batérie,
elektronické zariadenia a obalové materidly likvidujte v sulade s platnymi
pravnymi predpismi. Pozri aj kapitolu Recyklacia a likvidacia.

Str. 10
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3. Popis produktu

3.1. Lodka - popis dielov

O @ 06 6

® ®

Pohlad zhora

1 Predné svetld

2 Pravy kryt batérie

3 Skrutka krytu batérie

4 Dvierka komory na navnadu

5 Konektor antény (na pouzitie s XR500)
6 Zadné svetlo

7 Prepravné madlo

8 Konektor antény (s ochrannym krytom)
9 Vypinac

10 Lavy kryt batérie
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Pohlad zozadu

11 Mechanizmus uvolnenia hacika (Zaves)
12 Ochranny kryt vrtule
13 Vrtula

14

Pohlad zboku

Pogumovany Uchop madla

15

Priehradka komoér na navnadu
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Pohlad zospodu
16 Uzemnovacia svorka
17 Sonda (menic)

RozloZeny pohlad — moduly vnutri trupu

18 Kryt sonarového modulu
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19 Kryt modulu XBCS (riadiacej jednotky)
20 Sonarovy modul
21 Modul XBCS (riadiaca jednotka)

3.2. Obsah balenia

Pre lodku

Typ Polozka ‘ Pocet (ks)

Standard 1. XBOAT-5 1

Standard 2. Standardna 1
prepravna taska

Standard 3. Dialkovd anténa 1
(Long range)

Standard 4. Litiova batéria 3S 2
(max. 12,6 V) *1

Standard 5. Nabija¢ka batérie *2 | 1

Standard 6. Manudl k XBOAT-5 1

Volitelne 7. Kompaktnd anténa 1

Volitelne 8. Profesionalny 1
ochranny batoh

Str. 14



Pre lod ‘“_”"‘_‘“‘
s I - ' |
, «» }
Pre ovladac
Typ ‘ Polozka Pocet (ks)
Standard 1. Ovladac XR320 1
Standard 2. Nylonové puzdro 1
Standard 3. Nabijaci kabel 1
Standard 4. Nylonovy popruh 1
Standard 5. Plastova ¢iapocka 1
joysticku (ndhradny
diel)
Standard 6. Litiova batéria 2
14650 *3

)
S
®
Q
s
o
o
o
o

Poznamka: Diely oznacené *1, *2 a *3 dodavaju autorizovani predajcovia
alebo distributor. Ich Specifikacie a tvary sa m6zu od popisu v tomto manuali
liit — riadte sa skuto¢nym obsahom balenia.
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4. Priprava pred prvym pouzitim

4.1. Batéria lodky
Instalacia

Batérie vloZte do batériového priestoru, zapojte konektor a kryt potom
poriadne dotiahnite skrutkami — len tak zostane priestor spravne utesneny.

)/ |

Signalizacia slabej batérie

Dochadza batéria? Hned' ako napatie batérie lodky klesne pod 10,0 V, zacne
blikat zadné svetlo.

V menu , Nastavenie lode” je mozZné nastavit bezpe¢nu hodnotu napéitia
batérie lodky. Ak je zistené napatie nizSie ako nastavena bezpecna hodnota,
zobrazi sa vystraznd sprava.
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Nabijanie batérie
1. Batériu je mozné nabijat priamo cez zabudovany nabijaci port lodky.

2. Alternativne je mozné batériu vybrat z priestoru a nabit pomocou Y-kabla
z vybavy.

Nabijanie pomocou priloZeného Y-kdbla.

i Informacia

Pri nabijani cez nabijaci port lodky sa automaticky spusti odvlhéovaci
ventilator. Uroven vlhkosti vnutri lodky je mozné sledovat v menu , Test
lode” (Boat Self-Check).
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4.2. Batérie ovladaca

Instalacia

Ovladac XR320 napaja dvojica batérii typu 14650 — pri beZnom pouZzivani
vydrzi viac ako 8 hodin, v Uspornom rezime (Power Save) aZ 15 hodin.

@ Nebezpedenstvo
poziaru

Pri instalacii dvoch batérii
nezamente kladny a zaporny
pol. Nespravna instalacia
mbze spbsobit
nebezpecéenstvo, napriklad
poziar.

Nabijanie a bezpecnostné tipy

XR320 pouZziva standardny port USB-C (odporucana Specifikacia nabijacky: DC
5V/2A).

A\ Upozornenie
Niektoré PD nabijacky nemusia byt s ovldadacom XR320 kompatibilné.
¢ Bezpecné miesto nabijania: nenabijajte zariadenie pod vankidSom, na
posteli ani na pohovke — hrozi prehriatie a riziko poziaru.

e Zostante pozorni: ak sa batéria nadmerne zohreje alebo zaznamenate
neobvykly zdpach, zmenu tvaru ¢i farby, Unik alebo neobvyklé zvuky,
okamzite prestante zariadenie pouzivat.
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5. Zakladné ovladanie

5.1. Ovladac — klavesnica

L

2
Power/Exit m
Waypoints (Body) :| @> : : Joystick

Ponuka

Down (Nadol) Potvrdit

@
Up (Nahor) @
&

&

Tlacidlo Funkcia

Power/Exit 1) Zapnutie/vypnutie pristroja.
2) Ukoncenie vyberu alebo menu.

]

Waypoints (Body) Rychly vstup do zoznamu bodov
alebo navrat domov jednym
stlacenim.

Up (Nahor) 1) Pohyb nahor v menu alebo

zvySenie hodnoty.

2) Skratka pre pouzivatelsky
definovanu funkciu (pozri Vlastné
tlacidlo).

Down (Nadol) 1) Pohyb nadol v menu alebo
znizenie hodnoty.

2) Skratka na uloZenie aktualnej
polohy ako bodu Domov.
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Tlacidlo Funkcia

Menu / Page (Ponuka/Stranka) 1) Prepinanie medzi hlavnymi
obrazovkami.

2) Podrzanim 2 s otvori menu
nastaveni.

3) Ukondi aktualne menu a vrati sa
do predchadzajuceho.

Enter (Potvrdit) 1) Potvrdzuje vyber v menu /
nastaveni.
2) SluZi aj na rychle ulozenie bodu
Domov.

Joystick Ovladanie smeru a rychlosti lodky;

stlaéenim aktivujete/ukoncite
tempomat (CCS) — pozri kap. 6.1.

Vyber a potvrdenie v menu

Menu si pokojne preklikajte tla¢idlami Nahor/Nadol a Enter — ale nemusite:
displej je dotykovy, takZe rovnako dobre posluzi prst, ¢i uz menu prechadzate
tahanim, alebo rovno tuknete na to, ¢o chcete vybrat.
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5.2. Co vidno na displeji

Prevadzka lode

© O 6 66

Prevadzka lode

ki L.komora k2 P.komora

k3 Zaves ks Pr.svetla

ke Za.svetla

# ‘ Vyznam

1 Sila radiového signalu

2 Pocet pripojenych satelitov

3 Napatie batérie lodky

4 ReZim jazdy: [Q] Tichy, [S] Sportovy, [D]
Standardny

5 Vlozenda paméatova karta microSD

6 Stav batérie ovlddaca

7 Stav lodky: zelend = manuadlne, oranZova =
tempomat (CCS), ¢ervena = autopilot

8 Ikona lodky

9 Tlacidlo funkcii spinacov (SW)
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Autopilot

# ‘ Vyznam

1 Naposledy pouZzity zoznam bodov

2 Index pamatovej pozicie bodu (oznaceny *, ak
obsahuje uloZenu polohu)

3 Ikona ciela

4 Znacka severu / Cislo ciela

5 Vzdialenost od lodky k cielu

6 Smer natocenia lodky (v reZime autopilota voci
priamke Start—ciel, v manualnom reZime voci
severu)

7 Vzdialenost od lodky k bodu Domov

8 Rychlost lodky
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Sonar

1 Vzdialenost k cielu

2 Rychlost lodky

3 Vzdialenost k bodu Domov

4 Profil dna (echo)

5 Spolahlivost hibky (zelena = vysoka, 7Ita =

strednd, ¢ervena = nizka)

6 Teplota vody

7 AktudIna hibka

8 Rybie obluky

9 Aktudlny rozsah hibky

Nizke rozliSenie sonarového obrazu
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Ked je lodka velmi daleko, slaby radiovy signdl jednoducho nestaci na prenos
sonarového obrazu v plnej kvalite. Systém si s tym vSak poradi sam —
automaticky prepne do nizsieho rozlisenia, aby vam aspon neskresloval
namerané hodnoty. Profil dna potom uvidite tak, ako ukazuje obrazok nizsie.

i Informacia
Podrobnosti pozri kapitolu 7.3 Sonar — Rozlienie sonaru.
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Trasa (Trace)

I

™ 118m ¢
® 12m
® 1.2m/s
1 Ukazovatel smeru natocenia lodky
2 Stopa (trasa) lodky
3 Vzdialenost k cielu
4 Vzdialenost k bodu Domov
5 Rychlost lodky
6 Priblizenie mapy
7 Oddialenie mapy
8 Ukazovatel trovne hibky
9 Kompas (Cervena = smer na sever)
10 Mierka mapy
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Farebny ukazovatel hibky na trase

Na obrazovke trasy XR320 farebne rozli$uje hibku — ¢im modrejsi tsek, tym

hlbsie miesto.

v Tip

Trasa na mape sa neprekresluje Uplne v redlnom case. Ak sa vam
hibkové Udaje na trase zdaju nepresné, skiste mapu ,,PribliZit” alebo
,Oddialit” — po prekresleni uvidite aktualny stav.

5.3. Lodka — jazda

Ovladanie joystickom zodpoveda
smeru, ktorym chcete, aby sa lodka
pohybovala:

Vpred / Vzad / Zatocit vlavo / ZatoCit vpravo
/ Otocenie na mieste vlavo / Otocenie na
mieste vpravo / Cuvanie so zatocenim vlavo /
Cuvanie so zatocenim vpravo

Vpred /ﬂ/ j }\

T @)
(@) i
e vaag
\es) K;@L )k W

Zatocit vpravo

Ototenie na mieste vpravo

Cuvanie so zatocenim viavo
L

‘o

= | T
O
—N -
Clvanie so zatotenim vpravo

Str. 26



5.4. Uvolnenie navnady

XBOAT-5 ma 2 komory na navnadu, kazdu je mozné ovladat samostatne.

Stlacené tlacidlo Akcia

K1 L.komora Otvori lavi komoru na navnadu.

K2 P.komora Otvori pravi komoru na ndvnadu.

K1 + K2 rychlo za sebou Otvori lava aj pravd komoru takmer
sucasne.

K4 Rozmetadlo Spusti volitelné rozmetadlo.
Tlacidlo sa zobrazi len po sparovani
rozmetadla.

Komoru zatvorite rychlym zatlacenim rukou smerom nahor.

5.5. Pripevnenie rybarskeho vlasca

Stlacte tlacidlo Zaves — uvolfiovaci kolik sa otvori a na 2 sekundy zostane
pripraveny, kym sa sam zatvori. Vlasec je preto potrebné navliect prave v
tomto kratkom okne.

i Informacia

Na uvolnenie hacika stlacte tlacidlo Zaves znova.
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5.6. Vypinac

¢ Jednym stlacenim lodku zapnete.

e Podrzanim vypinaca na 3 sekundy lodku
vypnete.

5.7. InStalacia antény

XBOAT-5 ma Standardne anténu s vysokym ziskom 5 dB, ktora zabezpecuje
maximalny dosah signdlu. Ak vam ide skoér o pohodIné prenasanie pri
kazdodennom rybarceni, Toslon ponuka aj kompaktnud kratku anténu (ta vsak
nie je sucastou standardnej vybavy). Ktoru zvolit, zalezi hlavne od toho, ako a
kde najcastejsie lovite.

Vv Tip

Lovite hlavne na velku vzdialenost? Zostarite
pri dialkovej anténe — stabilita signalu ma
prednost. Ak skor jazdite blizSie k brehu a
ocenite mensiu a odolnejsSiu anténu, ktora sa
nikde nezachytava, siahnite po kompaktnom
variante.

Vlastnost Dialkova anténa Kompaktna anténa
(standard) (volitelne)

Dosah az 300 m a viac* az 200 m*

Frekvencia 2,4 GHz 2,4 GHz

Vhodné na rybolov na velku rybolov nablizko
vzdialenost

Prenosnost Standardna (vyZaduje vysoka (nizkoprofilova,
vacsiu opatrnost) nezachytava sa)

Vyhoda maximalna stabilita kompaktna a odolna
signalu

* Dosah sa méZe lisit v zavislosti od prevddzkového prostredia.
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6. Prevadzka na vode

6.1. Tempomat (CCS)

Tempomat (CCS — Cruise Control
System) je asistenény systém
navrhnuty na presnejsSie a
jednoduchsie zavazanie. Jednym
kliknutim lodka prejde do
automatického rezimu konstantnej
rychlosti, ktory udrziava staly kurz bez
nutnosti neustale ru¢ne ovladat plyn a
smer.

Akcia Postup

Aktivacia tempomatu

Stlacte joystick (pozri obrazok)
pocas jazdy lodky.

Ukoncenie tempomatu

Potiahnite joystick smerom nadol.
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6.2. Autopilot

Autopilot navedie lodku automaticky do zvoleného
bodu. Majte na pamdti, Ze autopilot nie je systém
na zabradnenie koliziam — nesleduje prekdzky na
hladine ani pod riou. Trasu preto vZdy volte tak, aby
sa prekazkam vyhla.

UlozZenie bodu

UloZenie nového bodu trva len par sekdnd:

1. Stlacte tlacidlo Body (Waypoints) na vstup do zoznamu bodov.

2. Vyberte prazdnu poziciu a stlacte Enter.

10

3. Zvolte ,Ulozit ako ciel” na uloZenie aktudlnej polohy ako bodu.

Domov
1®  1124-1534 1® ist na ciel
2 - 1] ] ‘ C UloZit' ako ciel
3 I B Premenovat
4 o 4 Zmazat
- .-

Zoznam bodov = vyber prdzdnej pozicie > ponuka Akcie bodu.
Nastavenie bodu Domov
Bod Domov uloZite dvoma spésobmi:

1. Podrzte tladidlo Nadol na 2 sekundy. Zobrazi sa sprava , Nastavit
Domov?“ — potvrdte ANO a aktualna poloha sa uloZi ako bod Domov.

2. Na obrazovke trasy stlacte Enter a zvolte , Nastavit Domov”.
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A\ Upozornenie

Pred spustenim lodky na vodu si vzdy najprv uloZzte bod Domov! Funkcia
ochrany signalu (fail-safe) je od tohto bodu zavisla — bez bodu Domov sa
lodka nemusi bezpecne vratit. Body Domov/Ciel odportic¢ame ukladat az
pri stave satelitov ,, 12D, ked' je presnost GPS vyrazne vyssia. Po zapnuti
systém automaticky povaZzuje za bod Domov prvu polohu, v ktorej GNSS
prijima viac ako 6 satelitov — pred spustenim autopilota preto bod
Domov radsej znova nastavte rucne.

Spustenie autopilota

Ked mate bod uloZeny, na spustenie autopilota staci par kliknuti:

1. Stlacte tlacidlo Body na vstup do zoznamu bodov.

2. Vyberte uloZeny bod a potvrdte tlacidlom Enter.

3. Zvolte , ist na ciel”. Zobrazi sa sprava ,,Ciel je ... m od lode. Spustit
autopilota?” s volbami pre dojazd.

4. Zapnite pozadované akcie v cieli (pozri nizsie) a potvrdte ANO. Lodka
spusti autopilota k ulozenému bodu.

v Tip
Nechcete prechadzat cely zoznam? Naposledy pouzity bod mozete
rovno vybrat a spustit autopilota jedinym stlacenim Enter.

Akcie v cieli
Pred spustenim autopilota urcite, o lodka urobi v cieli:

¢ Navrat domov: po splneni akcii sa lodka vrati do bodu Domov.

E-Kotva: lodka v cieli zostane stat a drzZi poziciu (kap. 14.1).

L.komora / P.komora: otvori lavi alebo pravi komoru na navnadu.

Zaves: uvolni hacik.

Rozmetadlo: spusti rozmetadlo (len so sparovanym rozmetadlom).
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Navrat domov jednym tlacidlom
NajrychlejSia cesta domov: podrzte tlacidlo Body (Waypoints) na 2 sekundy a
lodka sa sama vrati k bodu Domov.

Autopilot tuknutim na mapu
Autopilota mozete spustit aj jednoducho tuknutim na pozadovany bod na
mape bez toho, aby ste bod museli najprv ukladat do zoznamu:
1. Na obrazovke trasy stlacte joystick ako tlacidlo. Aktivuje sa vyber polohy
na obrazovke a objavi sa ikona ¢ervenej vlajky.

2. Posunite ikonu vlajky joystickom na poZzadovanu poziciu a stlacte Enter —
zobrazi sa otazka, ¢i spustit autopilota.

3. Potvrdte ANO na spustenie autopilota.

7. Menu nastaveni

7.1. Zakladné

Nastavenie lode

Alarm napatia: vystraha sa zobrazi, ak vstupné napatie batérie lodky klesne
na nastavenu hodnotu alebo pod ru.

Nastav. rychlosti: volba vykonového rezimu lodky.

Rezim Rychlost ‘ Hluénost

Tichy 70 % takmer ticha prevadzka
plnej
rychlosti
Standardny (Drive) | 80 % beina hluénost
plnej
rychlosti
Sportovy plnd bezna prevadzkova hlu¢nost, vyraznejsie
rychlost | dvihanie pridy
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Rychlost | Hluénost

i Informacia

Uvedené rychlosti platia pre plne nabitu batériu (cca 12,6 V). Pri nizSom
alebo nedostato¢nom nabiti batérie sa skuto¢né hodnoty mozu lisit.

Ovladac
Zamok displeja: po 30 sekundach bez akejkolvek aktivity sa displej uzamkne.

Usporny rezim: pri 30 sekundach ne¢innosti sa podsvietenie stimi z dévodu
Uspory energie.

Tony tlacidiel: nastavenie hlasitosti zvuku tlacidiel.

Nastavenie displeja

Tmavy reZim: nastavenie farebného Stylu pozadia displeja.
Podsvietenie: nastavenie jasu podsvietenia.

Simulator

Umoziuje trénovat ovladanie zariadenia tak, ako keby ste boli na vode.

Pokroc. rezim

Po zapnuti spristupni menu pokrocilych nastaveni.

i Informacia

Aby nedoslo k neiumyselnej zmene nastaveni, pred vstupom do
pokrodilych nastaveni sa vyZzaduje heslo. Predvolené heslo je 1234.
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7.2. Pokrocilé nastavenia

V menu ,,Zakladné” sa po zapnuti volby ,Pokroc. rezim“ zobrazia vSetky
polozky pokrocilych nastaveni.

Nastavenie autopilota

Citlivost riadenia: nastavenie citlivosti riadenia autopilota — vieobecne plati,
Ze pri vy$sej rychlosti je vhodna nizsia citlivost riadenia.

Ochrana signalu (Fail-safe): po zapnuti sa lodka po 20 sekundach vypadku
signalu automaticky vrati spat.

Snimac smeru: volba metddy urcovania smeru pre autopilota.

¢ Automaticky: v oblastiach so silnym GPS signdlom systém uprednostriuje
navigaciu podla GPS. Pri zoslabnuti signdlu GPS sa automaticky prepne na
navigaciu podla elektronického kompasu.

¢ lba kompas: v prostredi, ktoré vyrazne ovplyviiuje silu GPS signdlu
(zamracdené pocasie, husta hmla, hornaty terén), sa odporuca zvolit
priamo tuto moznost — zabrani to odchylkam smeru spdsobenym
nepresnym urcenim polohy GPS.

Tichy dojazd: po zapnuti lodka automaticky znizi rychlost vo vzdialenosti
nastavenej v polozke ,K cielu”, a to pri odchode zo Startovacieho bodu aj
pred priblizenim k cielu.

Limit rychlosti: obmedzuje rychlost, ked' je aktivny rezim Tichy dojazd.

K cielu: uréuje vzdialenost od ciela (alebo Startovacieho bodu), pri ktorej
lodka automaticky aktivuje rezim Tichy dojazd.
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Trim kanalov

Slizi na doladenie stredovej polohy jednotlivych servo kanalov, ¢o sa hodi
najma tam, kde stred nie je mozné mechanicky doladit.

Kanal Funkcia

CH1 Korekcia smeru
chodu kormidla
(riadenia).

CH3 Korekcia smeru
chodu motora.

Vlastné tlacidlo

Sluzi na definovanie skratkovej funkcie pre tlacidlo Nahor. Ak napriklad
zvolite Podsvietenie, bude tlacidlo Nahor fungovat ako skratka na Gpravu
podsvietenia.

Otacanie mapy

Model XR320 nema v ovladacdi kompas, systém vsak dokazZe po spusteni
autopilota rozpoznat smer, ktorym je obsluha natocend. Po zapnuti volby
,Otacanie mapy” systém pouzije smer natocenia obsluhy namiesto orientacie
»sever hore”.

Zaloha a reset

Sluzi na obnovenie tovarenskych nastaveni.
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7.3. Sonar

Alarm plytciny

,
Zaznie, ak hlbka dosiahne nastavenu alarmovu hodnotu
alebo je nizsia. off : 2m

Stop autopilota: ak je hibka vody plytsia ako nastavend
hodnota, lodka automaticky zastavi rezim autopilota. | B Etiaple

Rozsah hibky

Urcuje maximalny rozsah hlbky zobrazovany
hlbkomerom (sonarom). Lo v

Citlivost

Urcuje citlivost hardvérového prijimaca. Vyssia citlivost zlepsuje schopnost
sonaru zachytit odrazeny signal a zobrazit aj slabsie ciele. Pri prili$ vysokej
citlivosti sa vSak obraz méze zaplnit Sumom pozadia.

RozliSenie sonaru

Nastavuje spdsob zobrazenia sonarového obrazu.

Usporné data: zabezpecuje plynuly a stabilny sonarovy obraz aj pri velkej
vzdialenosti lodky (napr. viac ako 300 m). V tomto reZzime sa zobrazuje iba
profil dna, bez detailov ako podvodné porasty alebo obluky ryb.

Standardny reZim: zobrazuje podvodné podmienky beznym spdsobom
vratane profilu dna, porastov, oblikov ryb atd. Na velku vzdialenost (napr.
viac ako 300 m) sa vSak obraz sonaru moze sekat alebo prerusovat.

Automaticka volba: systém automaticky prepina medzi rezimami podla
kvality signalu (prepnutie nemusi byt vidy okam?Zité a pri prechode mdze
dojst k obcasnému preruseniu obrazu).
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Obraz a
detail

Stabilita
prenosu

Najlepsie vyuzitie

Usporné data iba profil dna | vysokd na zavazanie na velku
velku vzdialenost
vzdialenost
Standardny plné detaily moze sa bezny rybolov, hladanie
rezim (dno, prerusovat na | detailov
porasty, velkd
ryby) vzdialenost
Automaticka prepina premenliva meniace sa
volba medzi oboma podmienky/vzdialenosti
rezimami

7.4. Systém

Test lode: sluzi na detekciu vlihkosti, teploty a mozného vniknutia vody do
trupu.

Vinkost i Informacia
59% ’ Ak vihkost presiahne 80 %, pripojte lodku k nabijacke —
spusti sa ventildtor na odvlhcenie. Nechajte ho bezat
Teplota minimalne 4 hodiny. Ak po odvlhceni zostane indikator
22\ rizika zaplavenia Cerveny, obratte sa na svojho
e

predajcu alebo distribatora kvéli kontrole trupu. Toto

menu sa zobrazi iba po UspeSnom nadviazani
Riziko zaplavenia bezdrétového spojenia medzi ovlddacom XR320 a
o lodkou.
Rychlost’
ft/s
itk —n
Jednotky: volba mernych jednotiek pre ftaliano o
vsetky Udaje o vzdialenosti a teplote. Vzdialenost
ovens
Jazyk: volba jazyka zobrazenia menu. English ﬁ
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Casové pasmo: volba ¢asového pasma (UTC) podla krajiny poufZitia, napr.
Cesko/Nemecko/Francuzsko/Holandsko/Taliansko/Polsko: UTC+1;
Bulharsko/Rumunsko/Ukrajina/Grécko: UTC+2; Rusko: UTC+3.

Kalibracia kompasu: Po instalacii zariadenia do novej lodky alebo presune do
nového prostredia sa dérazne odporuca kompas znova skalibrovat.

1. V menu vyberte Kalib. kompasu.

2. Zobrazi sa vyzva , Otdcejte lodi“.

3. Otacajte lodkou v ruke, kym sa nezobrazi sprava o dokoncéeni kalibracie.
Na vode mdZete namiesto toho stladit tlacidlo ,,Automatické otaceni” a
lodka sa otoCi sama.

A Upozornenie
Kompas nekalibrujte vnutri budovy! Kovové konstrukcie a elektronika v
okoli by mohli kalibraciu skreslit.

Test kompasu: overi, ¢i kompas funguje spravne.
1. V. menu vyberte Test kompasu a stlacte Enter.
2. Zobrazi sa sprdva s vyzvou na otacanie lodkou.

3. Otacajte lodkou v smere aj proti smeru hodinovych ruciciek a sledujte, i
sa kruhovy ukazovatel cely zaplni zelenymi Stvoréekmi. Ak dno, kompas
funguje spravne — ak nie, zopakujte kalibraciu kompasu.

Parovanie: slUZi na sparovanie ovladaca s riadiacou jednotkou lodky (modul
XBCS).

1. V. menu vyberte Parovanie a potvrdte Enter.

2. Zobrazi sa vyzva na restart lodky.

3. Restartujte lodku — o par sekdnd sa zobrazi sprava ,Sparované!”.

Aktualizacia OTA: bezdr6tova aktualizacia softvéru cez Wi-Fi.

Systém info: zobrazuje systémové informacie o zariadeni.
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8. Starostlivost o batérie (litium-iénové)

¢ Vyhnite sa hlbokému vybitiu: neskladujte batérie na 0 % kapacity. Ak
lodku nejaky ¢as nepouzivate, udrziavajte batérie nabité priblizne na 50—
70 %.

¢ Skladovacia teplota: skladujte batérie na chladnom a suchom mieste.
Nenechavajte ich v hordcom aute ani pri mrazivych teplotach — extrémne
teplo/chlad méze trvalo znizit kapacitu.

¢ Kontrola konektorov: pravidelne kontrolujte konektory batérie, ¢i nie su
skorodované. V pripade potreby ich ocistite suchou handri¢kou, ktora
nepusta vlakna.

9. Udrzba a starostlivost

Aby XBOAT-5 zostal v optimalnom stave a spolahlivo fungoval pri kazdom
pouziti, dodrziavajte nasledujuce zasady udrzby.

Ochrana motora - Ochranny obvod - Spomalenie starnutia batérie

9.1. Cistenie po pouziti
¢ Oplachnutie sladkou vodou: po kaZzdom pouZziti — utrite trup vihkou
handrou a ¢istou vodou.

¢ QOdstranenie necistot: skontrolujte ochranu proti riasam a vrtule, ¢i na
nich nie je namotany vlasec, riasy alebo necistoty. M6zZu zataZovat motor
a skracovat vydrz batérie.

¢ Dokladné osusenie: po pouZiti odpojte a vyberte batériu, otvorte komory
aj priestor batérie a nechajte vyschnut (pozri kapitolu 2.5).

9.2. Mechanicka udrzba

e Utiahnutie vrtul: pravidelne kontrolujte, ¢i su vrtule pevne upevnené.
Vibracie mozu postupne uvolnit upevriovacie matice.
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¢ Kontrola tesneni: skontrolujte gumové tesnenia okolo krytu batérie a
priestorov elektroniky. Uistite sa, Ze su bez piesku ¢i necistot, ktoré by
mohli narusit vodotesnost.

9.3. Dialkovy ovladac a elektronika
¢ Vybratie batérii: ak ovladac nebudete pouZivat dlhsie ako mesiac,
vyberte z neho batérie, aby nedoslo k ich vyteceniu.

¢ Starostlivost o displej: Cistite iba mikkou handri¢kou z mikrovldkna.

9.4. Dlhodobé skladovanie
Ak XBOAT-5 nebudete pouzivat dlhsie ako 3 mesiace:

¢ Vykonajte dékladné Cistenie.
* Vyberte batérie z lodky aj z ovlddaca (pozri kapitolu 2.5).

¢ Ulozte lodku do origindlnej prepravnej tasky, aby bola chranena pred
prachom a UV Ziarenim.

i Informacia

Servis typu plug-and-play: riadiaci systém XBOAT-5 je zjednodusSeny na
dve dosky (sonarovy modul a modul XBCS). Vacsinu elektronickych oprav
je mozné vyriesit vymenou tychto dvoch dosiek.

10. Technické specifikacie

Kategéria | Parameter Hodnota

Zakladné Rozmery (Dx5xV) 50,0 x 34,0 x 25,0 cm
Zakladné Hmotnost (bez batérie) 3,5kg

Zakladné Kapacita navnady 3,81/3kg

Zakladné Max. rychlost 100 m/min (6 km/h)
Zakladné Systém uvolnenia hacika krokovy motor
Zakladné Komory na navnadu 2 (nezavisle ovladané)
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Kategdria \ Parameter Hodnota

Napajanie Motor bezkefové motory

Napajanie Vydrz batérie 2-7 h (2x 9 600 mAh, 11,1
V, podla reZimu rychlosti)

Radio Radiova frekvencia 2,4 GHz

Radio Dosah 300 m (podla prostredia)

Autopilot Tempomat (CCS) ano

Autopilot Aktivacia autopilota ano

tuknutim na bod na mape

Autopilot Akcie v cieli ano

Autopilot Ochrana signalu (fail-safe) ano

Sonar Hibkomer mapovanie profilu dna v
redlnom case s prekrytim
hibky

Sonar Max. hibka 45 m (150 ft)

Sonar Rozsirena funkcia sonaru zabudovany fishfinder a
zobrazenie Struktury dna
(iba s modelom XR500
alebo vyssim)

Ovladac Velkost displeja 2,8" farebny TFT, 320x240
px

Ovladac Dotykovy displej kapacitny

Ovladac Ukladanie na SD kartu ano (8-32 GB)

Ovladac Pocet bodov (waypoints) 100

Ovladac Batérie 2x litiova 14650, cca 8 h

Ovladac Nabijaci port USB-C/DC5V2A

Ostatné Konstrukcia plne utesneny trup,

jednoducha udrzba

Str. 41




11. Zaruka, servis a technicka podpora

Spolo¢nost VM Technology s.r.o. je oficialnym distribUtorom zavazacich
lodiek Toslon pre Slovensku republiku a zabezpecuje servis, ndhradné diely a
technickd podporu. Ak ste vyrobok kupili na shop.toslon.sk, reklamaciu
vybavuje priamo VM Technology s.r.o., pri kipe u iného predajcu ju uplatnite
u neho. Zaruka sa riadi platnymi pravnymi predpismi Slovenskej republiky.

Zarucna doba

Sucast Zaruéna doba

Hlavny trup, mechanika a elektronika (zakladna 24 mesiacov
doska, ovladac, sonar)

Batérie 24 mesiacov

Zaruc¢na doba zacina plynut driom prevzatia vyrobku prvym koncovym
zakaznikom. Batéria je spotrebny materidl. Za vadu sa nepovaZuje postupné
znizovanie kapacity beZznym pouZivanim a prirodzenym starnutim ¢lankov.

Uplatnenie reklamacie alebo servisu

V pripade poruchy najprv kontaktujte predajcu alebo technickd podporu.
Mnohé poruchy vyrieSime na dialku bez zasielania zariadenia do servisu.

Ak bude potrebné zariadenie zaslat na opravu:

1. Kontaktujte svojho predajcu alebo technickd podporu spolo¢nosti VM
Technology s.r.o.

2. Pripravte doklad o kupe, sériové Cislo a strucny popis poruchy.

3. Pred odoslanim lodku dokladne ocistite a bezpecne zabalte proti
poskodeniu pocas prepravy.

Dalie pokyny na odoslanie zariadenia vdm poskytne predajca alebo
autorizovany servis.

Pozarucny servis

Spolo¢nost VM Technology s.r.o. zabezpecuje aj pozarucny servis a dodavky
originalnych nahradnych dielov. Dostupnost jednotlivych dielov sa moze lisit
podla veku vyrobku a aktudlnej skladovej dostupnosti.
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Technicka podpora

Ak si nie ste isti spravnym nastavenim alebo pouZivanim zariadenia,
odporucame najprv kontaktovat technickd podporu spolo¢nosti VM
Technology s.r.o. Vaésinu problémov vyrieSime bez zasielania zariadenia do
servisu.

Doélezité informacie
Zéaruka sa nevztahuje na poruchy vzniknuté najma:

* pouZivanim zariadenia v rozpore s tymto manualom,

¢ mechanickym poskodenim alebo nehodou,

¢ neodbornymi opravami alebo neopravnenymi zasahmi,

e beznym opotrebenim zodpovedajicim sposobu pouZivania.
Podrobné prdva a povinnosti vyplyvajluce zo zdruky a zodpovednosti za vady
sa riadia platnymi pravnymi predpismi a reklamaénym poriadkom predajcu.
Kontakty na distributora a servis najdete v kapitole 15.

12. Recyklacia a likvidacia

Tento vyrobok a jeho batérie nepatria do zmesového komunalneho odpadu.
Symbol preciarknutej smetnej nadoby na vyrobku alebo obale znamen3, Ze
elektrozariadenie a batérie je potrebné po skonceni Zivotnosti odovzdat na
mieste spatného zberu elektrozariadeni alebo u predajcu.

o Litiové batérie odovzddvajte samostatne na zbernych miestach pre
batérie — nikdy ich nevyhadzujte do beZzného odpadu ani ich nespalujte.

e Sprdavnou likvidaciou prispievate k ochrane Zivotného prostredia a
ludského zdravia a umoZznujete recyklaciu materidlov.

e Podrobné informacie o zbernych miestach vo vasej obci poskytne
miestny urad alebo predajca, u ktorého ste vyrobok kupili.

Tento vyrobok spiia prislu$né poziadavky platnych pravnych predpisov
Eurdpskej Unie a je oznaceny znackou CE. EU vyhldsenie o zhode je na
vyziadanie dostupné v spolocnosti VM Technology s.r.o., pripadne na
webovych strankach vyrobcu, ak je zverejnené.
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13. NajcastejSie problémy a ich rieSenie

Skor ako budete kontaktovat servis, prejdite si tento prehlad — vacsinu beznych problémov vyriesite sami za par minut.
Podrobnosti k jednotlivym krokom najdete v odkazovanych kapitolach.

Problém ‘ Odportcané rieSenie

Lod’ka nereaguje na ovladanie ¢ Skontrolujte, ¢i je zapnutd lodka aj ovladac.

e Overte stav batérii.

o Priblizte sa k lodke.

¢ V pripade potreby ovladac znova sparujte (kap. 7.4).

GPS neziska polohu e Presurite lodku na otvorenu hladinu s volnym vyhladom na oblohu.
® Po zapnuti chvilu pockajte — stav satelitov vidite na displeji (najpresnejsi je ,12D“).
¢ Ak bod Domov nezodpoveda skutocnej polohe, nastavte ho znova ru¢ne (kap. 6.2).

Sonar nezobrazuje spravne dno e Skontrolujte umiestnenie a instalaciu sondy (kap. 2.1).

¢ Priblizte lodku — na velku vzdialenost sa obraz automaticky prepina do Usporného rezimu.
« Skontrolujte nastavenie Alarmu plytéiny a Rozsahu hibky (kap. 7.3).

¢ Overte zvoleny rezim rozliSenia v menu Sonar (kap. 7.3).

Lodka nejde rovno ¢ Vykonajte kalibraciu kompasu — vZdy vonku, mimo kovovych konstrukcii a elektroniky (kap. 7.4).
¢ Upravte citlivost riadenia podla rychlosti jazdy (kap. 7.2).
e Skontrolujte, ¢i vrtule nie st zanesené vlascom alebo riasami (kap. 9.1).

Autopilot nefunguje spravne « Alarm plyt&iny automaticky zastavi autopilota — skontrolujte nastavend hibku (kap. 7.3).
¢ Skontrolujte napatie batérie lodky a v¢as ju dobite (kap. 4.1).
e Pri vypadku signalu sa lodka sama vracia k bodu Domov — nejde o poruchu (pozri nizsie).

Nie je moZné ulozit bod GPS ® Zmazte nepouzivané body — ovladac pojme az 100 bodov.
» Pockajte, kym GPS ziska presnu polohu (stav satelitov ,,12D“).
* VVyberte v zozname bodov volnu poziciu (kap. 6.2).
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Problém Odporucané riesenie

Ovladaé nie je moiné sparovat ¢ V. menu Systém vyberte Parovanie, potvrdte Enter a potom lodku restartujte (kap. 7.4).
¢ Ovladac a lodku majte pri parovani blizko seba.

Problémy so signdlom (maly dosah | e Priblizte sa k lodke a zostarite v dosahu antény (dialkova az 300 m, kompaktna do 200 m).

/ slaby signal / strata spojenia) e Skontrolujte pripojenie a dotiahnutie antény (kap. 5.7).

* Dobite batérie ovladaca — slabé batérie zniZuju vysielaci vykon.

¢ Pocitajte s nizsim redlnym dosahom v ¢lenitom prostredi alebo pri ruseni inymi zariadeniami.

Lodka sa sama vracia (fail-safe) ¢ Aktivovala sa ochrana pri strate signalu — nejde o poruchu.
e Skontrolujte spojenie medzi lodkou a ovlada¢om (kap. 7.2).

i Informdcia: Skor ako lod'ku spustite na vodu, vZdy si najprv ulozte bod Domov (kap. 2.3, 6.2) — bez neho sa lodka pri strate signalu nemusi
bezpeéne vratit.

Problém pretrvava? ¢ Kontaktujte svojho predajcu alebo technickd podporu VM Technology s.r.o. (kap. 11).
¢ Pripravte doklad o kupe, sériové Cislo a strucny popis poruchy.

v Rychla kontrola pred vyplavanim

[0 Batérie lodky aj ovladaca plne nabité (kap. 4)

[J Anténa pevne dotiahnutd (kap. 5.7)

[0 Vrtule a ochrana proti riasam cisté (kap. 9.1)

[0 Bod Domov uloZeny pri stave satelitov ,12D“ (kap. 2.3)

[J Ochrana signalu (Fail-safe) a Alarm plytciny nastavené (kap. 7.2, 7.3)
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14. Nové funkcie po aktualizacii firmvéru

14.1. Kotva (udrzanie pozicie)

Kotva udrzi lodku na mieste bez fyzického kotvenia. Lodka si uloZi aktualnu
GPS poziciu a motory samocinne vyrovnavaju vietor aj prud.

Ovladanie: na stranke s tlacidlami L.komora a P.komora vyberte Sipkami
posuvnik kotvy a potvrdte. Lodka za¢ne drzat poziciu a na posuvniku sa
zobrazi spustend retaz. Dal$im potvrdenim kotvu vypnete.

XBOAT-5

L.komora P.komora L.komora P.komora

Zaves Pr.svetla Zaves Pr.svetla

Za.svetla Za.svetla

Kotva vypnuta Kotva aktivna

Lodka sa mdZe okolo uloZzeného bodu mierne pohybovat. Kotvu nepouzivajte
v blizkosti prekazok a lodku majte vZdy pod dohladom.

15. Kontakty

Kontaktné udaje pre servis, reklamacie aj technickd podporu na jednom
mieste.

Uloha Kontaktné udaje

Distributor pre SR | VM Technology s.r.o.

/ servis Namésti 21/23, 594 01 Velké Mezitigi
Telefén: +420 735 928 738

E-mail: info@toslon.sk

Web: www.toslon.sk, e-shop: shop.toslon.sk
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