TD&S!L N®

XBOAT-5

Zavazeci lodka s GPS autopilotem a sonarem

Ny,

wix®aco s w
Severs

OG5
o mm

UZIVATELSKA PRIRUCKA

www.zavazecilodka.cz - www.toslon.cz

Oficidlni distributor pro CR






Obsah

1.0

1.1. O této pfirucce
1.2. Jak ¢ist barevné ramecky v textu....
1.3, MOAEI XBOAT-5 ..ottt sttt ettt ettt ettt s e st e st e s e e ebeeeneeeas
1.4, HIQUNT PIEANOSTI...eiiiiiiiieiiiecie e cee sttt ae et e e este e s b e e s aaeesteeesteessaeessaeensneeseenns 7

. BEZPeCNOStNI POKYNY .....uuueeeeeiiiiiiirereeeeiiiissseneeeeesssesssannnessssssssssssnenessssssssssnnnesssessssnns 8

2.1, ODEENE ZASAAY ..ottt ettt ettt sttt et ettt neeeaeeas 8
2.2. Elektricka bezpecnost a GPS
2.3. Provoz navodé.......
2.4. Ochrana zafizeni
T 2 1=y 4 Y=ol o1y dl o o1 =Y o T OSSPSR
2.6. BEZPECNOST UBLI ...uvieveieiieiiie ettt ettt ste et e et e e e e be e s ae e s raeeteeeteesnneesnaeennes
R 0 1Ye] o] g T ¢ 1=V 4 o T=T ol o1y A OSSR UPRSSPRIN
2.8. ProVOZNT ZASAAY ..evieviiiiieiiie ittt eiee st e st e s teestte st esbeesteesaeeebeeebeesnneesnneenans
2.9. Ochrana Zivotniho prostredi

. Popis produktu.........ccceerernrnnnnennnnnnnenenens

3.1. Lodka — popis dilG
3.2. Obsah baleni
Pro lodku...........
oo NV =T - Lo

. PFiprava pred prvnim poUZitim.......cccccceieiercrersscsssesssesssesssssesssssssssssssssssssssssssssssssssenene

4.1, Baterie lodKY .uii i e e s aaaesaes
[a 1 -] - Lol I PSPPI
Signalizace slabé baterie ...
Nabijeni baterie.................

4.2. Baterie ovladace
10 =1 oS URURRSRPSN
Nabijeni @ bezpeCnoStNi tIPY . ueeiiciieiiciie et rre e e srae e s saae s

-1 (= Te [ 1o 1Y, =T F- 1 | 1O PRTRN

5.1, OVIAdAC = KIAVESNICE ..eeievrii ittt ettt ettt ettt e s e e stae e e s saae e e s raeeessaeeesanaes
Vybér a potvrzeni v menu....

5.2. Co je vidét na displeji......
Provoz lodé ............coeeuunnee

Nizké rozliSeni sonarového obrazu
TTASA (TFACE) . cuveeeiitreee ittt e eireeeeeteeesebeeessreeesetbeeeseabeeeeeasesesasseeeessaeesassesesnssseeensseeennes
Barevny ukazatel hloubky na trase ...
5.3. Lodka —jizda....c..cceeureenn.
5.4. Uvolnéni navnady
5.5. PFipevnéni rybarskéno VIASCE ........uiviiiviiiiiiie ettt
T T4V o 11 - [ PR PRRRNY
5.7. INSEAlACE ANTENY ...ciciiie ittt ettt e et e e stre e e sbre e e sbaeeesbaeeenbaeeenraeeeasnes

. PrOVOZ N VOOE ......ceeeeeenennnnnnnnnnnesenesnsnssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnsnsnsnene

6.1, TE@MPOMAL (CCS) veiiurrieiereeeieireecetreeeetreeeetreeeetreeesteeeessseeessaeeeesssaeeessaeessssreesssnns



L3 2 U o] 1| o ) AP SR

18] To 2T o Tl oo Yo 11 [ USSR
Nastaveni DOAU DOMOV......cccuiiiiiiiecie ettt sre s ae e sraesteeeaeessaeennns
Spusténi autopilota

Akce po dojezdu......cccceeveieiienieennnn.
Navrat domU jednim tlacitkem
Autopilot KIepnutim Na MapU .....ccueeiiiiiiieie e

7. MIENU NASTAVENT c.eeerenreeeeeeiensrnneeeeesiesssssnneessssssssssnseesssssssssssnnesssssssssssnnanssssssssssnnnnans
2 -1 4= e [ o PO SRS UURRSRPRINY

Nastaveni displeje.....
Simulator..............
POKFOC. FEZIM .uvviiicieee ettt ettt cee et e et e et e e s bb e e e eetbeeeeetreeesetbeeesareeesnssaeesensaeean
7.2. POKIOCGIIE NASTAVENI..cciiiiiiciiieeie ettt ettt e e e e e e e eabaeeee e e e e asareeeeeeennnes
Nastaveni QULOPIIOTA . .ccuieiiciiie e ae e s saae s
TEIM KANGIT oot e e e e et r e e e e e e e eenaaaaareeeeeean
Vlastni tladitko...
Otéaceni mapy....
Zaloha a reset....

Al MEICINY woeiiiiiiii it e e s be e e s sabe e e s sbeeeesbbeeesnbaeeesnsbaeannes
ROZSAN MIOUDKY ..o et
[ 10T USSR
Rozliseni sonaru...
7.4, SYSTEM .ooiiiieiiiee e
8. Péce o baterie (lithium-iontové)
9. Udrzba @ PECe ..cvurmrreerrrmrreriesvenenssenens
9.1. Ci§téni po poufiti...............
9.2. Mechanicka udrzba
9.3. Dalkovy ovladac @ eleKtronika ........cccccvveeieciiee et
9.4. Dlouhodobé skladovani .....................
10. Technickeé specifikace .......cccerereiiiiiirnnnns
11. Zaruka, servis a technicka podpora
ZArulni doba......ccveeevcier e
Uplatnéni reklamace nebo servisu ........
POZATUCHT SEIVIS 1euviieiiieiie ittt ettt ettt et et e st e st esaae e st e esbeesnteesnseenseeenseeenseesnneas
BI=Te gL a ol & [ e To Yo oo ] - TR USSR
DUIEZItE INTOIMACE. ... ii ittt ettt et e et e e e ateestaeeteeensneeaneas
12. Recyklace a lIKVIdace ......ccviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiniiininiiinininisinisisisissssssssssssssssssssssesssssssssesesens
13. Nejcasté;jsi problémy a jejich feseni ......
14. Nové funkce po aktualizaci firmwaru ....
14.1. Kotva (podrZeni pozice) .........ccue....
15, KONTAKLY coiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiinisisisisisisssisisssssssssssssssssisssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnssssens



UZIVATELSKA PRIRUCKA
Toslon XBOAT-5

Zavazeci lodka s GPS autopilotem, sonarem a dalkovym ovladacem
XR320.

Pred pouZitim si pfirucku pozorné prectéte a uschovejte ji pro budouci
potrebu.

A\ DuleZité upozornéni

Tento uZivatelsky manuadl je nedilnou soucasti vyrobku. Pfed prvnim
pouzitim doporucujeme peclivé se seznamit s jeho obsahem a fidit se
uvedenymi pokyny. DodrZovani téchto pokyn( pfispiva k bezpe¢nému
provozu zatizeni, jeho spravné funkci a dlouhé zZivotnosti.

Spolec¢nost VM Technology s.r.o. si vyhrazuje prdvo tento manual kdykoli
aktualizovat, opravit nebo doplnit bez predchoziho upozornéni, zejména
v ndvaznosti na zmény firmwaru, softwaru nebo technickych uprav
zarizeni. Z tohoto dlvodu se mohou nékteré popisy, obrazky nebo
funkce uvedené v manualu mirné lisit od aktudlni verze zafizeni.




1. Uvod

1.1. O této prirucce

Tato pfirucka popisuje instalaci, ovladani, nastaveni a Udrzbu zavazeci lodky
Toslon XBOAT-5 s dalkovym ovladaéem XR320. Ceskd verze vychazi z
originalni dokumentace vyrobce a byla pro uZivatele v Ceské republice
rozsifena, zpresnéna a prizplsobena. Obsahuje doplnujici vysvétleni,
praktické tipy, doporucené postupy a informace vychazejici ze zkusenosti
spole¢nosti VM Technology s.r.o. Manual odpovida verzi softwaru ovladace
XR-320 V1.93 a autopilota V4.00 (menu Systém - Systém info).

1.2. Jak Cist barevné ramecky v textu

V manualu narazite na Ctyfi typy barevné odlisenych rameckd. Barva vidy
napovida, o jak zavaznou informaci jde — po chvili ¢teni se v nich budete
orientovat skoro automaticky:

i Informace

Dopliujici informace, vysvétleni nebo odkaz na jinou kapitolu — nic, co
byste museli fesit, jen se hodi to védét.

v Tip
Prakticky tip nebo doporuceni, jak si praci s lodkou usnadnit.

A\ Upozornéni

Dulezita informace, kterou byste neméli prehlédnout — nedodrzeni mize
zpUsobit chybnou funkci, ztratu nastaveni nebo ztratu lodky.

@ Nebezpedi

Redlné riziko Urazu, pozaru nebo poskozeni zdravi — tady budte obzvlast
opatrni.
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1.3. Model XBOAT-5

XBOAT-5 je zavazeci lodka s GPS autopilotem, sonarem a dvéma samostatné
ovladanymi komorami na navnadu. Lodka se ovlada dalkovym ovladacem
XR320 s barevnym displejem 2,8" (320x240 px, kapacitni dotykovy displej).

1.4. Hlavni prednosti
¢ Vicesystémova satelitni navigace GNSS (Global Navigation Satellite
System) s autopilotem k ulozenym bodim.
¢ Sonar (hloubkomér) s redlnym zobrazenim profilu dna.

¢ Tempomat (CCS — Cruise Control System) pro automatické udrzovani
rychlosti a sméru.

e Dvé samostatné ovladané komory na ndvnadu a samostatny
mechanismus uvolnéni hacku.

¢ PIné utésnény trup, jednoducha udrzba.
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2. Bezpecnostni pokyny

2.1. Obecné zasady

Majitel zafizeni odpovidd za jeho spravnou instalaci a pouzivani tak, aby
nedoslo k nehodé, zranéni osob ani poskozeni majetku. UzZivatel je rovnéz
odpovédny za dodrZovani vsech zdsad bezpecného provozu na vodé.
Pfesnost zobrazeni hloubky sonaru muze ovlivnit fada faktord, napriklad typ a
umisténi sondy nebo aktudlni podminky na vodé. Spravny vybér, umisténi a
instalace sondy jsou zdsadni pro spolehlivou funkci celého systému. V pfipadé
jakychkoli pochybnosti se obratte na svého prodejce nebo autorizovany
servis.

Pfed prvnim pouzitim doporucujeme peclivé prostudovat cely tento manual.
Seznamite se tak se vSemi funkcemi zafizeni, spravnym ovladanim i
doporucenymi postupy pro bezpecény a spolehlivy provoz.

v Tip

Ovladac XR320 je vybaven vestavénym simulatorem (menu Zakladni =
Simulator). Pfed prvnim pouZitim na vodé doporucujeme vyzkouset
ovladani pravé v tomto rezimu. Seznamite se s funkcemi ovladace a
ziskate jistotu pfi prvnim vypluti.

2.2. Elektricka bezpecnost a GPS

Systém GPS (Global Positioning System) provozuje vlada USA, ktera je
vyhradné odpovédna za jeho provoz, presnost a udrzbu. GPS podléha
zménam, které mohou ovlivnit pfesnost a vykon libovolného GPS zafizeni,
vCetné tohoto pfistroje.

A\ Upozornéni

Demontaz, opravy a servis elektronického zafizeni smi provadét pouze
autorizovany servis. Neodborné zasahy do zafizeni, jeho pfisluSenstvi
nebo manipulace s vyrobnim stitkem ¢i sériovym ¢islem mohou zpUsobit
poskozeni zafizeni a mohou byt divodem k zamitnuti zaruéni reklamace.
V ptipadé zavady zafizeni nerozebirejte ani se nepokousejte o vlastni
opravu. Obratte se na svého prodejce nebo autorizovany servis, ktery
zajisti odbornou diagnostiku a navrhne nejvhodné;jsi zplsob feseni.
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2.3. Provoz na vodé

¢ Pred spusténim lodky na vodu vidy nejprve nastavte bod Domov (Home)
— funkce ochrany signdlu (fail-safe) je na tomto bodu zavisla; bez néj se
lodka nemusi bezpecné vratit.

¢ Doporucujeme ukladat body Domov/Cil az po dosaZeni stavu satelit(
,12D“, kdy je pfesnost GPS vyrazné vyssi.

¢ Po zapnuti systém automaticky povazuje za bod Domov prvni polohu, kde
GNSS prijima vice nez 6 satelitll — pred spusténim autopilota proto bod
Domov radéji znovu nastavte ruc¢né.

¢ Nepouzivejte lodku v blizkosti plavc(, jinych plavidel nebo v hustém
provozu na vodeé.

¢ Sledujte stav baterie lodky i ovladace — pfi poklesu napéti lodky pod 10,0
V blikd zadni svétlo jako vystraha.

2.4. Ochrana zafizeni

Trup lodky je plné utésnény. Po kazdém pouZiti zkontrolujte tésnost kryttd
bateriového prostoru a prostoru elektroniky. Zaroven odstrarite z trupu,
vrtuli a jejich okoli vSechny nedistoty, které by mohly ovlivnit spravnou funkci
pohonného systému (viz kapitola Udrzba a péce).

2.5. Bezpecnost baterii

@ Nebezpedi pozaru
PFi vkladani baterii do ovladace dbejte na spravnou polaritu. Nespravné
vloZeni baterii mUZe zplsobit poskozeni zafizeni nebo v krajnim pfipadé
vést ke vzniku poZaru.

Nabijeni ovladace: Ovlada¢ XR320 se nabiji prostfednictvim konektoru USB-

C. Doporuceny napajeci adaptér ma parametry 5V DC/ 2 A. Poznamka:

Nékteré nabijecky podporujici standard USB Power Delivery (PD) nemusi byt s

ovladac¢em XR320 kompatibilni. Pokud se ovladac¢ nenabiji spravné, poutzijte

standardni USB nabijecku 5V /2 A.

¢ Bezpecné nabijeni: Zatizeni nabijejte pouze na pevném, nehoflavém a

dobfe vétraném povrchu. Nenabijejte jej na posteli, pohovce, pod
polstarem ani na jinych mékkych povrsich, které mohou branit odvodu
tepla.
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¢ Neobvyklé chovani baterie: Pokud béhem nabijeni nebo pouzivani
zaznamenate nadmérné zahftivani, neobvykly zapach, zménu tvaru nebo
barvy baterie, Unik elektrolytu ¢i neobvyklé zvuky, zafizeni okamzité
prestante pouzivat a obratte se na svého prodejce nebo autorizovany
servis.

¢ Skladovani baterii: Baterie lodky i ovladace jsou typu Li-lon. Pfi
dlouhodobém skladovani doporucujeme udrzovat jejich nabiti pfiblizné
na 50-70 % a skladovat je v suchém prostfedi, chranéném pred mrazem a
vysokymi teplotami (viz kapitola Péce o baterie).

@ Nebezpedi

Po skonceni provozu, pred pfepravou a pred skladovanim vzdy odpojte
baterii a vyjméte ji z lodky. Lodku s pfipojenou baterii nikdy
neprepravujte ani neskladujte. NedodrZeni tohoto pokynu muze vést k
poskozeni elektroniky, zkratu nebo poZzaru.

2.6. Bezpecnost déti

Vyrobek neni hracka. Provoz zatizeni, vyménu baterii i manipulaci s hacky a
navnadou by méla provadét nebo kontrolovat dospéld osoba. Drobné
pfislusenstvi uchovavejte mimo dosah malych déti.

2.7. Osobni bezpecnost

PFi upevnovani navazce, manipulaci s mechanismem uvolnéni hacku a pfi
praci s rybarskym hackem dbejte zvySené opatrnosti, aby nedoslo k poranéni.

2.8. Provozni zasady

NeZ zaCnete pracovat s Pokrocilym nastavenim (Advanced), zadejte
pristupové heslo (vychozi heslo je 1234). Pokrocilé nastaveni je urceno
predevsim vyrobclm lodi a zkusenym techniklim. Nespravné nastaveni mize
ovlivnit jizdni vlastnosti lodky nebo spravnou funkci nékterych systémd.

2.9. Ochrana zivotniho prostredi

Po skonceni rybolovu vidy zkontrolujte, Ze na misté nezUstal Zadny odpad,
zbytky navnady ani jiny materidl souvisejici s rybolovem. PouZité baterie,
elektronicka zafizeni a obalové materialy likvidujte v souladu s platnymi
pravnimi predpisy. Viz také kapitola Recyklace a likvidace.
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3. Popis produktu
3.1. Lodka - popis dila

O @ 06 6

©)
Pohled shora
R -
1 PFedni svétla
2 Pravy kryt baterie
3 Sroub krytu baterie
4 Dvirka komory na ndvnadu
5 Konektor antény (pro poutziti s XR500)
6 Zadni svétlo
7 Pfepravni madlo
8 Konektor antény (s ochrannym krytem)
9 Vypinac
10 Levy kryt baterie

Str. 11



Pohled zezadu

11 Mechanismus uvolnéni hacku (Zavéska)
12 Ochranny kryt vrtule
13 Vrtule

14

Pohled z boku

Pogumovany Uchop madla

15

Prepazka komor na navnadu

Str. 12



@

Pohled zespodu
16 Zemnici svorka
17 Sonda (ménic)

RozloZeny pohled — moduly uvnitr trupu

18 Kryt sonarového modulu
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19 Kryt modulu XBCS (fidici jednotky)
20 Sonarovy modul
21 Modul XBCS (Fidici jednotka)

3.2. Obsah baleni

Pro lodku

Typ ‘ Polozka Pocet (ks)

Standard 1. XBOAT-5 1

Standard 2. Standardni prepravni | 1
taska

Standard 3. Dalkova anténa 1
(Long range)

Standard 4. Lithiova baterie 3S 2
(max. 12,6 V) *1

Standard 5. Nabijecka baterie *2 | 1

Standard 6. Manual k XBOAT-5 1

Volitelné 7. Kompaktni anténa 1

Volitelné 8. Profesionalni 1
ochranny batoh
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Pro lod’

'8
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e. i

I

]

I

I

Pro ovladac

Typ ‘ Polozka Pocet (ks)
Standard 1. Ovlada¢ XR320 1
Standard 2. Nylonové pouzdro 1
Standard 3. Nabijeci kabel 1
Standard 4. Nylonovy popruh 1
Standard 5. Plastova Cepicka 1
joysticku (nahradni dil)
Standard 6. Lithiova baterie 2
14650 *3

Poznamka: Dily oznacené *1, *2 a *3 doddvaji autorizovani prodejci. Jejich
specifikace a tvary se mohou od popisu v tomto manualu lisit — fidte se
skute¢nym obsahem baleni.
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4. Priprava pred prvnim pouzitim

4.1. Baterie lodky

Instalace

Baterie vloZte do bateriového prostoru, zapojte konektor a kryt pak poradné
dotahnéte srouby — jen tak z(stane prostor spravné utésnény.

B

Signalizace slabé baterie

Dochazi baterie? Jakmile napéti baterie lodky klesne pod 10,0 V, zacne blikat
zadni svétlo.

V menu , Nastaveni lodé“ |ze nastavit bezpec¢nou hodnotu napéti baterie
lodky. Pokud je zjisténé napéti nizsi nez nastavend bezpecna hodnota, zobrazi
se vystrazna zprdva.
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Nabijeni baterie

1. Baterii lze nabijet pfimo pres vestavény nabijeci port lodky.

2. Alternativné Ize baterii vyjmout z prostoru a nabit pomoci Y-kabelu z
vybavy.

Nabijeni pomoci pfiloZeného Y-kabelu.

i Informace

PFi nabijeni pres nabijeci port lodky se automaticky spusti odvlih¢ovaci
ventilator. Uroven vlhkosti uvniti lodky Ize sledovat v menu , Test lodé“
(Boat Self-Check).
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4.2. Baterie ovladace

Instalace

Ovladac XR320 pohdni dvojice baterii typu 14650 — pii béZném pouzivani
vydrzi ptes 8 hodin, v Usporném rezimu (Power Save) az 15 hodin.

@ Nebezpedi pozéru

Pti instalaci dvou baterii
nezaménte kladny a zaporny
pol. Nespravna instalace
muZe zpUsobit nebezpedi,
napfiklad pozar.

Nabijeni a bezpecnostni tipy

XR320 pouZziva standardni port USB-C (doporucéena specifikace nabijecky: DC
5V/2A).

A\ Upozornéni
Nékteré PD nabijecky nemusi byt s ovladacem XR320 kompatibilni.

¢ Bezpecné misto nabijeni: nenabijejte zafizeni pod polStafem, na posteli
nebo na pohovce — hrozi prehrati a riziko poZaru.

e Zustante pozorni: pokud baterie nadmérné ztepld nebo zaznamenate
neobvykly zapach, zménu tvaru ¢i barvy, Unik nebo neobvyklé zvuky,
okamZzité prestante zafizeni pouzivat.

ey Str. 18



5. Zakladni ovladani

5.1. Ovladac - klavesnice

Sl

A ecre:
s L

Power/Exit @—i

Waypoints (Body)

9)
Up (Nahoru) @
&

)

Joystick

S

B

Nabidka

Down (Dol) Potvrdit

Tlacitko Funkce

Power/Exit 1) Zapnuti/vypnuti pfistroje.

]

2) Ukonceni vybéru nebo menu.

Waypoints (Body) Rychly vstup do seznamu bodd,
nebo navrat domU jednim stiskem.

Up (Nahoru) 1) Pohyb nahoru v menu nebo
zvySeni hodnoty.

2) Zkratka pro uZivatelsky
definovanou funkci (viz Vlastni
tlacitko).

Down (Dol() 1) Pohyb dolli v menu nebo snizeni
hodnoty.

2) Zkratka pro ulozeni aktudlni
polohy jako bodu Domov.
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Tlacitko Funkce

Menu / Page (Nabidka/Stranka)

1) Pfepinani mezi hlavnimi
obrazovkami.

2) Podrzenim 2 s otevie Nastaveni
menu.

3) Ukondi aktualni menu a vrati se
do predchoziho.

Enter (Potvrdit) 1) Potvrzuje vybér v menu /
nastaveni.
2) Slouzi také k rychlému uloZeni
bodu Domov.

Joystick Ovladani sméru a rychlosti lodky;

stisknutim aktivujete/ukondite
tempomat (CCS) — viz kap. 6.1.

Vybér a potvrzeni v menu

Menu si klidné proklikejte tlacitky Nahoru/Doll a Enter — ale nemusite:
displej je dotykovy, takze stejné dobfe poslouZi prst, at uz menu prochazite
tazenim, nebo rovnou tuknete na to, co chcete vybrat.
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5.2. Co je vidét na displeji

Provoz lodé

© O 6 66

Provoz lodé

k1 L.komora k2 P.komora

k3 Zavéska k5 Pr.svétla

ké Za.svétla

# ‘ Vyznam

1 Sila radiového signalu

2 Pocet pfipojenych satelit(

3 Napéti baterie lodky

4 ReZim jizdy: [Q] Tichy, [S] Sportovni, [D]
Standardni

5 Vlozend pamétova karta microSD

6 Stav baterie ovladace

7 ReZim stavu lodky: zelena = manualni, oranzova
= tempomat (CCS), Cervena = autopilot

8 Ikona lodky

9 Tlacitko funkci pfepinacl (SW)
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Autopilot

# ‘ Vyznam

1 Naposledy pouzity seznam bod

2 Index pamétové pozice bodu (oznacen * pokud
obsahuje uloZenou polohu)

3 lkona cile

4 Znacka severu / Cislo cile

5 Vzdalenost od lodky k cili

6 Smér natoceni lodky (v reZzimu autopilota vici
primce start—cil, v manualnim rezimu vici
severu)

7 Vzdalenost od lodky k bodu Domov

8 Rychlost lod'ky
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Sonar

# ‘ Vyznam

1 Vzdalenost k cili

2 Rychlost lodky

3 Vzdalenost k bodu Domov

4 Profil dna (echo)

5 Spolehlivost hloubky (zelena = vysoka, Zluta =

stfedni, ervena = nizka)

6 Teplota vody

7 Aktudlni hloubka

8 Rybi oblouky

9 Aktualni rozsah hloubky

Nizké rozliseni sonarového obrazu
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Kdyz je lodka hodné daleko, slaby radiovy signdl prosté nestaci na prenos
sonarového obrazu v plné kvalité. Systém si s tim ale poradi sém —
automaticky prepne do nizsiho rozliseni, aby vam aspon nezkreslil namérené
hodnoty. Profil dna pak uvidite tak, jak ukazuje obrazek nize.

i Informace
Podrobnosti viz kapitola 7.3 Sonar — RozliSeni sonaru.
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Trasa (Trace)

l

™ 118m ¢§

® 12m
® 1.2m/s
1 Ukazatel sméru natoceni lodky
2 Stopa (trasa) lodky
3 Vzdalenost k cili
4 Vzdalenost k bodu Domov
5 Rychlost lodky
6 PFiblizeni mapy
7 Oddaleni mapy
8 Ukazatel urovné hloubky
9 Kompas (Cervena = smér k severu)
10 Méftitko mapy
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Barevny ukazatel hloubky na trase

Na obrazovce trasy XR320 barevné rozliSuje hloubku — ¢im modrejsi usek, tim

hlubsi misto.

v Tip

Trasa na mapé se neprekresluje Uplné v redlném case. Pokud vam
hloubkové tdaje na trase pfijdou nepresné, zkuste mapu ,,Priblizit“ nebo
,0ddalit“ — po prekresleni uvidite aktualni stav.

5.3. Lodka — jizda

Ovladani joystickem odpovida
sméru, kterym chcete, aby se lodka
pohybovala:

Vpred / Vzad / Zatocit vlevo / Zatocit vpravo
/ Otoceni na misté vlevo / Otoceni na misté
vpravo / Couvdni se zatocenim vlevo /
Couvani se zatocenim vpravo

Otogeni na misté vpravo

Couvani se zatotenim vievo
L

‘o

= | T
O
—N -
Couvani se zato¢enim vpravo

Str. 26



5.4. Uvolnéni navnady

XBOAT-5 ma 2 komory na navnadu, kazdou lze ovladat samostatné.

Stisknuté tlacitko

K1 L.komora

Akce

Otevie levou komoru na navnadu.

K2 P.komora

Otevie pravou komoru na ndvnadu.

K1 + K2 rychle za sebou

Otevre levou i pravou komoru
témér soucasné.

K4 Rozmetadlo

Spusti volitelné rozmetadlo.

Tlacitko se zobrazi jen po sparovani

rozmetadla.

Komoru zavrete rychlym zatlacenim rukou smérem nahoru.

5.5. Pripevnéni rybarského vlasce

Stisknéte tlacitko Zavéska — uvolriovaci pin se otevie a na 2 sekundy zUstane
pfipraveny, nez se sam zavre. Vlasec je proto potieba naviéknout pravé v

tomto kratkém okné.

i Informace

Pro uvolnéni hacku stisknéte tlacitko Zavéska znovu.
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5.6. Vypinac

¢ Jednim stiskem lodku zapnete.

e PodrZzenim vypinace na 3 sekundy lodku
vypnete.

5.7. Instalace antény

XBOAT-5 m4 standardné anténu s vysokym ziskem 5 dB, kterd zajistuje
maximalni dosah signalu. Pokud vam jde spi$ o pohodIné pfendaseni pfi
kazdodennim rybareni, Toslon nabizi i kompaktni kratkou anténu (ta ale neni
soucasti standardni vybavy). Kterou zvolit, zalezi hlavné na tom, jak a kde
nejcastéji lovite.

Vv Tip

Lovite hlavné na velkou vzdalenost? ZUstante
u ddlkové antény — stabilita signalu ma
prednost. Pokud spis pendlujete bliz ke bfehu
a ocenite mensi a odolnéjsi anténu, kterd se
nikde nezachytavd, sdhnéte po kompaktni
varianté.

Vlastnost Dalkova anténa Kompaktni anténa
(standard) (volitelné)

Dosah az 300 m a vice* az 200 m*

Frekvence 2,4 GHz 2,4 GHz

Vhodné pro rybolov na velkou rybolov nablizko

vzdalenost

Pfenositelnost standardni (vyZaduje vysoka (nizkoprofilova,
vétsi opatrnost) nezachytava se)

Vyhoda maximalni stabilita kompaktni a odolna
signalu

* Dosah se muze lisit v zavislosti na provoznim prostredi.
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6. Provoz na vodé

6.1. Tempomat (CCS)

Tempomat (CCS — Cruise Control
System) je asistencni systém navrzeny
pro presnéjsi a snazsi zavazeni. Jednim
kliknutim lodka pfejde do
automatického rezimu konstantni
rychlosti, ktery udrzuje staly kurz bez
nutnosti neustdle rucné ovladat plyn a
smér.

Akce Postup

Aktivace tempomatu

Stisknéte joystick (viz obrazek)
béhem jizdy lodky.

Ukonceni tempomatu

Zatahnéte joystick smérem dold.
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6.2. Autopilot

se prekazkam vyhnula.

UlozZeni bodu

UloZit novy bod zabere par sekund:

1. Stisknéte tlacitko Body (Waypoints) pro vstup do seznamu bodu.
2. Vyberte prazdnou pozici a stisknéte Enter.

3. Zvolte ,UloZit jako cil” pro uloZeni aktudlni polohy jako bodu.

Domov
1® 1124-1534 1® Jet na cil
5 ey C Ulozit jako cil
3 I 3 Prejmenovat
4 R 4 Smazat
L (e

Seznam bodu - vybér prdzdné pozice = nabidka Operace s body.

Nastaveni bodu Domov

Autopilot navede lodku automaticky do zvoleného
bodu. Méjte na paméti, Ze autopilot neni systém
pro zabrdnéni kolizim — nesleduje prekdazky na
hladiné ani pod ni. Trasu proto vZdy volte tak, aby

Bod Domov si mlzete uloZit dvéma zplisoby — vyberte ten, ktery vam sedi vic:

1. Podrzte tlacitko Doll po dobu 2 sekund. Zobrazi se zprava ,Nastavit

Domov?“ — potvrdte ANO a aktualni poloha se uloZi jako bod Domov.

2. Na obrazovce trasy stisknéte Enter, zvolte ,Nastavit Domov” — aktualni

poloha se uloZi jako bod Domov.
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A\ Upozornéni

Pred spusténim lodky na vodé si vzdy nejprve ulozte bod Domov! Funkce
ochrany signalu (fail-safe) je na tomto bodu zavisla — bez bodu Domov se
lodka nemusi bezpecné vratit. Body Domov/Cil doporucujeme ukladat az
pfi stavu satelitd ,, 12D“, kdy je presnost GPS vyrazné vyssi. Po zapnuti
systém automaticky povazuje za bod Domov prvni polohu, kde GNSS
prijima vice nez 6 satelitll — pred spusténim autopilota proto bod Domov
radéji znovu nastavte rucné, aby nedoslo k chybnému nastaveni.

Spusténi autopilota
Jakmile mate bod ulozZeny, ke spusténi autopilota staci par kliknuti:

1. Stisknéte tlacitko Body pro vstup do seznamu bodU.

2. Vyberte uloZeny bod a potvrdte tlacitkem Enter.

3. Zvolte ,Jet na cil”. Zobrazi se zprdva ,Cil je ... m od lodé. Spustit
autopilota?“ s volbami pro dojezd.

4. Zapnéte pozadované akce po dojezdu (viz nize) a potvrdte ANO. Lodka
spusti autopilota k ulozenému bodu.
v Tip

Nechcete prochazet cely seznam? Naposledy pouZity bod mizete
rovnou vybrat a spustit autopilota jedinym stiskem Enter.

Akce po dojezdu
Pfed spusténim autopilota urcite, co lodka udéld v cili:

¢ Navrat domii: po spInéni akci se lodka vrati do bodu Domov.

E-Kotva: lodka v cili zUistane stat a drzi pozici (kap. 14.1).

L.komora / P.komora: otevie levou nebo pravou komoru na navnadu.

Zavéska: uvolni hacek.

Rozmetadlo: spusti rozmetadlo (jen se sparovanym rozmetadlem).
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Navrat domi jednim tlacitkem
Nejrychlejsi cesta domu: podrzte tlacitko Body (Waypoints) na 2 sekundy a
lodka se sama vrati k bodu Domov.

Autopilot klepnutim na mapu
Autopilota muZete spustit také jednoduse klepnutim na poZadovany bod na
mapé, aniz byste bod museli nejdfiv uklddat do seznamu:
1. Na obrazovce trasy zmacknéte joystick jako tlacitko. Aktivuje se vybér
polohy na obrazovce a objevi se ikona ¢ervené vlajky.

2. Posunite ikonu vlajky joystickem na poZadovanou pozici a stisknéte Enter
— zobrazi se dotaz, zda spustit autopilota.

3. Potvrdte ANO pro spusténi autopilota.
7. Menu nastaveni

7.1. Zakladni

Nastaveni lodé

Alarm napéti: vystraha se zobrazi, pokud vstupni napéti baterie lodky klesne
na nastavenou hodnotu nebo pod ni.

Nastav. rychlosti: volba vykonového rezimu lodky.

Rezim ‘ Rychlost ‘ Hlu¢nost

Tichy 70 % témér tichy provoz
plné
rychlosti
Standardni (Drive) 80 % bézna hluénost
plné
rychlosti
Sportovni plna béZna provozni hlu¢nost, vyraznéjsi
rychlost | zvedani pfidé
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‘ Rychlost | Hluénost

i Informace

Uvedené rychlosti plati pro plné nabitou baterii (cca 12,6 V). Pfi nizSim
nebo nedostatecném nabiti baterie se skute¢né hodnoty mohou lisit.

Ovlada¢
Zamek displeje: po 30 sekundach bez jakékoli aktivity se displej uzamkne.

Usporny rezim: pfi 30 sekundach necinnosti se podsviceni ztlumi kv(li Uspote
energie.

Tony tlacitek: nastaveni hlasitosti zvuku tlacitek.

Nastaveni displeje

Tmavy reZim: nastaveni barevného stylu pozadi displeje.
Podsviceni: nastaveni jasu podsviceni.

Simulator

Umoziuje trénovat ovladani zafizeni tak, jako byste byli na vodé.

Pokroc. rezim

Po zapnuti zpfistupni menu pokrocilého nastaveni.

i Informace

Aby nedoslo k neimysiné zméné nastaveni, je pred vstupem do
pokrocilého nastaveni vyZzadovano heslo. Vychozi heslo je 1234.
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7.2. Pokrocilé nastaveni

V menu ,,Zakladni“ se po zapnuti volby , Pokroc. rezim“ zobrazi veskeré
polozky pokrocilého nastaveni.

Nastaveni autopilota

Citlivost fizeni: nastaveni citlivosti fizeni autopilota — obecné plati, Ze pfi vyssi
rychlosti je vhodna niZzsi citlivost Fizeni.

Ochrana signalu (Fail-safe): pfi zapnuti se lodka po 20 sekundach vypadku
signalu automaticky vrati zpét.

Snimac sméru: volba metody uréovani sméru pro autopilota.

¢ Automaticky: v oblastech se silnym GPS signalem systém uprednostiuje
navigaci podle GPS. Pfi zeslabeni signdlu GPS se automaticky prepne na
navigaci podle elektronického kompasu.

¢ Jen kompas: v prostredi, které vyrazné ovliviiuje silu GPS signdlu
(zatazeno, husta mlha, hornaty terén), se doporucuje zvolit pfimo tuto
variantu — zabrani to odchylkdm sméru zplsobenym nepfesnym uréenim
polohy GPS.

Tichy dojezd: po zapnuti lodka automaticky sniZi rychlost ve vzdalenosti
nastavené v poloZce ,K cili“, a to pfi vyjizdéni od startovniho bodu i pfed
pfiblizenim k cili.

Limit rychlosti: omezuje rychlost, kdyz je aktivni rezim Tichy dojezd.

K cili: urcuje vzdalenost od cile (nebo startovniho bodu), pfi které lodka
automaticky aktivuje rezim Tichy dojezd.
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Trim kanala

SlouZi k doladéni stfedové polohy jednotlivych servo kandld, coz se hodi
zejména tam, kde stfed nelze mechanicky doladit.

CH1 Korekce sméru
béhu kormidla
(Fizeni).

CH3 Korekce sméru
béhu motoru.

Vlastni tlacitko

Slouzi k definovani zkratkové funkce pro tlacitko Nahoru. Pokud napfiklad
zvolite Podsviceni, bude tlacitko Nahoru fungovat jako zkratka pro Upravu
podsviceni.

Otaceni mapy

U modelu XR320 neni v ovladaci kompas, systém vsak dokaze po spusténi
autopilota rozpoznat smér, kterym je obsluha natocena. Po zapnuti volby
,Otaceni mapy” systém pouZije smér natoceni obsluhy misto orientace ,sever
nahotre”.

Zaloha a reset

SlouZi k obnoveni tovarniho nastaveni.
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7.3. Sonar

Alarm mélciny

< Alarm mél¢iny

Zazni, pokud hloubka dosahne nastavené alarmové

hodnoty nebo je nizsi. off Hm am
Stop autopilota: pokud je hloubka vody méléi nez

nastavend hodnota, lodka automaticky zastavi rezim | B Etiaple
autopilota.

Rozsah hloubky

Urcuje maximalni rozsah hloubky zobrazovany
hloubkomérem (sonarem). Auto v

Citlivost

Urcuje citlivost hardwarového prijimace. Vyssi citlivost zlepsSuje schopnost
sonaru zachytit odrazeny signal a zobrazit i slabsi cile. Pti pfilis vysoké
citlivosti se ale obraz miZze zaplnit Sumem pozadi.

RozliSeni sonaru

Nastavuje zpUsob zobrazeni sonarového obrazu.

Usporna data: zajistuje plynuly a stabilni sonarovy obraz i na velkou
vzdalenost lodky (napf. pfes 300 m). V tomto reZimu se zobrazuje pouze
profil dna, bez detaill jako podvodni porosty nebo oblouky ryb.

Standardni rezim: zobrazuje podvodni podminky béznym zplsobem, véetné
profilu dna, porost(, obloukd ryb atd. Na velkou vzdalenost (napt. pres 300
m) se ale obraz sonaru muZze sekat nebo prerusovat.

Automaticka volba: systém automaticky prepina mezi rezimy podle kvality
signalu (prepnuti nemusi byt vZdy okamzité a pfi prechodu muze dojit k
obcfasnému preruseni obrazu).
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ryby)

velkou
vzdalenost

Obraz a detail Stabilita Nejlepsi vyuziti
pfenosu
Usporna data pouze profil vysoka na zavazeni na velkou
dna velkou vzdalenost
vzdalenost
Standardni plné detaily muZe se bézny rybolov,
rezim (dno, porosty, | pferusovat na | hledani detaill

Automaticka
volba

pfepind mezi
obéma médy

proménliva

ménici se
podminky/vzdalenosti

7.4. Systém

Test lodé: slouzi k detekci vlhkosti, teploty a mozného vniknuti vody do

trupu.

VIhkost

59% '

Teplota

)

Riziko zaplaveni

0%

Jednotky: volba mérnych jednotek pro

i Informace

Pokud vlhkost presdhne 80 %, pfipojte lodku k
nabijecce — spusti se ventildtor pro odvliheni. Nechte
jej bézet minimdlné 4 hodiny. Pokud po odvlhéeni
zGstane indikator rizika zaplaveni ¢erveny, obratte se
na svého prodejce kvali kontrole trupu. Toto menu se
zobrazi pouze po UspésSném navazani bezdratového
spojeni mezi ovladacem XR320 a lodkou.

Rychlost
ft/s
fEfERX

vSechny uUdaje o vzddlenosti a teploté.

Jazyk: volba jazyka zobrazeni menu.

Slovensky

Vzdalenost

ft
.
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Casové pasmo: volba ¢asového pasma (UTC) podle zemé poufiti, napt.
Cesko/Némecko/Francie/Nizozemsko/Italie/Polsko: UTC+1;
Bulharsko/Rumunsko/Ukrajina/Recko: UTC+2; Rusko: UTC+3.

Kalibrace kompasu: Po instalaci zafizeni do nové lodky nebo presunu do
nového prostredi se dirazné doporucuje kompas znovu zkalibrovat.

1. Vyberte Kalib. kompasu v menu.

2. Zobrazi se vyzva , Otacejte lodi”“.

3. Otacejte lodkou v ruce, dokud se nezobrazi zprdva ,Kalibrace kompasu
dokoncena!”. Na vodé muzete misto toho stisknout tlac¢itko Automatické
otaceni a lodka se otoci sama.

A Upozornéni
Kompas nekalibrujte uvnitf budovy! Kovové konstrukce a elektronika v
okoli by mohly kalibraci zkreslit.

Test kompasu: ovéri, zda kompas funguje spravné.
1. Vyberte Test kompasu v menu a stisknéte Enter.
2. Zobrazi se zprdva s vyzvou k otaceni lodkou.

3. Otacejte lodkou ve sméru i proti sméru hodinovych rucicek a sledujte,
zda se kruhovy ukazatel cely zaplni zelenymi ¢tverecky. Pokud ano,
kompas funguje spravné — pokud ne, zopakujte kalibraci kompasu.

Parovani: slouZi ke sparovani ovladace s fidici jednotkou lodky (modul XBCS).
1. Vyberte Padrovani v menu a potvrdte Enter.
2. Zobrazi se vyzva k restartu lodky.

3. Restartujte lodku — za par sekund se zobrazi zprava ,,Sparovano!“.

Aktualizace OTA: bezdratova aktualizace softwaru pres Wi-Fi.

Systém info: zobrazuje systémové informace o zafizeni.
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8. Péce o baterie (lithium-iontové)

¢ Vyhnéte se hlubokému vybiti: neskladujte baterie na 0 % kapacity.
Pokud lodku néjakou dobu nepouzivate, udrzujte baterie nabité priblizné
na 50-70 %.

¢ Skladovaci teplota: skladujte baterie na chladném a suchém misté.
Nenechavejte je v horkém auté ani pfi mrazivych teplotach — extrémni
teplo/chlad muze trvale snizit kapacitu.

¢ Kontrola konektort: pravidelné kontrolujte konektory baterie, zda
nejsou zkorodované. V ptipadé potreby je oCistéte suchym hadrikem
nepoustéjicim vlakna.
9. Udrzba a péce

Aby XBOAT-5 zlstal v optimalnim stavu a spolehlivé fungoval pti kazdém
pouziti, dodrzujte nasledujici zasady udrzby.

Ochrana motoru - Ochranny obvod - Zpomaleni starnuti baterie

9.1. Cisténi po pouziti
¢ Oplachnuti sladkou vodou: po kazdém pouziti — otfete trup vihkym
hadrem a Cistou vodou.

e QOdstranéni necistot: zkontrolujte ochranu proti fasdm a vrtule, zda na
nich neni zamotany vlasec, fasy nebo necistoty. Mohou zatéZovat motor
a zkracovat vydrz baterie.

¢ Dukladné osuseni: po pouZiti odpojte a vyjméte baterii, oteviete komory
i prostor baterie a nechte vyschnout (viz kapitola 2.5).

9.2. Mechanicka udrzba

¢ UtazZeni vrtuli: pravidelné kontrolujte, Ze jsou vrtule pevné upevnéné.
Vibrace mohou postupné uvolnit upeviovaci matice.
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¢ Kontrola tésnéni: zkontrolujte gumova tésnéni kolem krytu baterie a
elektronickych prostor. Ujistéte se, Ze jsou bez pisku Ci necistot, které by
mohly narusit vodotésnost.

9.3. Dalkovy ovladac a elektronika
¢ Vyjmuti baterii: pokud ovlada¢ nebudete pouzivat déle nez mésic,
vyjméte z néj baterie, aby nedoslo k jejich vyteceni.

o Péce o displej: displej Cistéte pouze mékkym hadfikem z mikrovldkna.

9.4. Dlouhodobé skladovani
Pokud XBOAT-5 nebudete pouzivat déle nez 3 mésice:

* Provedte dlkladné cisténi.
¢ Vyjméte baterie z lodky i z ovladace (viz kapitola 2.5).

¢ Ulozte lodku do originalni pfrepravni tasky, aby byla chranéna pred
prachem a UV zarenim.

i Informace

Servis typu plug-and-play: fidici systém XBOAT-5 je zjednoduSen na dvé
desky (sonarovy modul a modul XBCS). Vétsinu elektronickych oprav Ize
vyresit vyménou téchto dvou desek.

10. Technické specifikace

Kategorie \ Parametr Hodnota

Zakladni Rozméry (Dx5xV) 50,0 x 34,0 x 25,0 cm
Zakladni Hmotnost (bez baterie) 3,5kg

Zakladni Kapacita navnady 3,81/3kg

Zakladni Max. rychlost 100 m/min (6 km/h)
Zakladni Systém uvolnéni hacku krokovy motor
Zakladni Komory na navnadu 2 (nezavisle ovladané)
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Kategorie \ Parametr Hodnota

Napajeni Motor bezkartacové motory

Napajeni Vydrz baterie 2-7 hodin (2x 9 600 mAh,
11,1V, dle rezimu
rychlosti)

Radio Radiova frekvence 2,4 GHz

Radio Dosah 300 m (maZe se lisit dle
provozniho prostredi)

Autopilot Tempomat (CCS) ano

Autopilot Aktivace autopilota ano

klepnutim na bod na mapé

Autopilot Akce po dojezdu ano

Autopilot Ochrana signalu (fail-safe) | ano

Sonar Hloubkomér mapovani profilu dna v
redlném cCase s prekryvem
hloubky

Sonar Max. hloubka 45 m (150 ft)

Sonar Rozsitena funkce sonaru vestavény fishfinder a
zobrazeni struktury dna
(pouze s modelem XR500
nebo vyssim)

Ovladac¢ Velikost displeje 2,8" barevny TFT, 320x240
px

Ovladac¢ Dotykovy displej kapacitni

Ovladac Ukladani na SD kartu ano (8-32 GB)

Ovladac Pocet bodU (waypoints) 100

Ovladac¢ Baterie 2x lithiova 14650, vydrz
cca 8 hodin

Ovlada¢ Nabijeci port USB-C/DC5V2A

Ostatni Konstrukce plné utésnény trup,

snadna udrzba
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11. Zaruka, servis a technicka podpora

Na tento vyrobek se vztahuje zaruka poskytovana v souladu s platnymi
pravnimi predpisy Ceské republiky a obchodnimi podminkami spole¢nosti VIV
Technology s.r.o.

Zarucni doba

Soucast Zarucni doba

Hlavni trup, mechanika a elektronika (zakladni 24 mésicl
deska, ovladac, sonar)

Baterie 24 mésicu

Zarucni doba zacina bézet dnem prevzeti vyrobku prvnim koncovym
zakaznikem. Baterie je spotfebni material. Za vadu se nepovazuje postupné
snizovani kapacity zplsobené bézinym pouzivanim, poctem nabijecich cykll a
pfirozenym starnutim ¢lankd.

Uplatnéni reklamace nebo servisu

V ptipadé zavady nejprve kontaktujte prodejce nebo technickou podporu.
Mnoho zavad vyreSime na dalku bez zasilani zatizeni do servisu.

Pokud bude nutné zafizeni zaslat k opraveé:

1. Kontaktujte svého prodejce nebo technickou podporu spole¢nosti VM
Technology s.r.o.

2. Pripravte doklad o koupi, sériové Cislo zafizeni a stru¢ny popis zavady.

3. Pred odeslanim lodku dikladné ocistéte a bezpecné zabalte proti
poskozeni béhem prepravy.

Dalsi pokyny k odeslani zafizeni vdm poskytne prodejce nebo autorizovany
servis.

Pozarucni servis

Spole¢nost VM Technology s.r.o. zajistuje také pozarucni servis a dodavky
originalnich nahradnich dilG. Dostupnost jednotlivych dilG se mGze lisit podle
stafi vyrobku a aktualni skladové dostupnosti.
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Technicka podpora

Pokud si nejste jisti spravnym nastavenim nebo pouzivanim zafizeni,
doporucujeme nejprve kontaktovat technickou podporu spoleénosti VM
Technology s.r.o. Ve vétsiné pripadu Ize problém vyresit bez nutnosti zasilani
zatizeni do servisu.

Dalezité informace

Zaruka se nevztahuje na zavady vzniklé zejména:

® pouzivanim zatizeni v rozporu s timto manudlem,
¢ mechanickym poskozenim nebo nehodou,
¢ neodbornymi opravami nebo neoprdvnénymi zasahy,
¢ béinym opotiebenim odpovidajicim zplsobu pouZivani.
Podrobna prava a povinnosti vyplyvajici ze zaruky a odpovédnosti za vady se

Fidi platnymi pravnimi predpisy Ceské republiky a reklama&nim Fadem
spole¢nosti VM Technology s.r.o.

Veskeré kontaktni udaje na distributora a servis najdete v kapitole 15.
Kontakty na konci manualu.

12. Recyklace a likvidace

Tento vyrobek a jeho baterie nepatfi do smésného komunalniho odpadu.
Symbol preskrtnuté popelnice na vyrobku nebo obalu znamen3, ze
elektrozaftizeni a baterie je nutné po skonceni Zivotnosti odevzdat na misté
zpétného odbéru elektrozafizeni nebo u prodejce.

e Lithiové baterie odevzdavejte samostatné na sbérnych mistech pro
baterie — nikdy je nevhazujte do béZzného odpadu ani je nespalujte.

e Spravnou likvidaci pfispivate k ochrané Zivotniho prostredi a lidského
zdravi a umoznujete recyklaci materiald.

¢ Podrobné informace o sbérnych mistech ve vasi obci poskytne mistni
urad nebo prodejce, u kterého byl vyrobek zakoupen.

Tento vyrobek spliiuje prislusné pozadavky platnych pravnich predpis(
Evropské unie a je oznacen znackou CE. EU prohlaseni o shodé je na vyzadani
dostupné u spolecnosti VM Technology s.r.o., pfipadné na webovych
strankdch vyrobce, pokud je zverejnéno.
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13. Nejcastéjsi problémy a jejich reseni

NezZ budete kontaktovat servis, projdéte si tento prehled — vétSinu béznych potizi vyresite sami béhem par minut.
Podrobnosti k jednotlivym krokiim najdete v odkazovanych kapitolach.

Problém ‘ Doporucené fedeni

Lod’ka nereaguje na ovladani ¢ Zkontrolujte, zda je zapnuta lodka i ovladac.

e Ovérte stav baterii.

o Priblizte se k lodce.

¢ V pfipadé potieby ovladac znovu sparujte (kap. 7.4).

GPS neziska polohu e Presurite lodku na otevienou hladinu s volnym vyhledem na oblohu.
¢ Po zapnuti chvili pockejte — stav satelitl vidite na displeji (nejpfesnéjsi je ,12D“).
* Pokud bod Domov neodpovida skutecné poloze, nastavte jej znovu ruc¢né (kap. 6.2).

Sonar nezobrazuje spravné dno ¢ Zkontrolujte umisténi a instalaci sondy (kap. 2.1).

o Priblizte lodku — na velkou vzdalenost se obraz automaticky pfepina do Usporného rezimu.
o Zkontrolujte nastaveni Alarmu mélc¢iny a Rozsahu hloubky (kap. 7.3).

e Ovérte zvoleny rezim rozliSeni v menu Sonar (kap. 7.3).

Lodka nejede rovné ¢ Provedte kalibraci kompasu — vzdy venku, mimo kovové konstrukce a elektroniku (kap. 7.4).
o Upravte citlivost fizeni podle rychlosti jizdy (kap. 7.2).
® Zkontrolujte, zda vrtule nejsou zanesené vlascem nebo fasami (kap. 9.1).

Autopilot nefunguje spravné ¢ Alarm mél¢iny automaticky zastavi autopilota — zkontrolujte nastavenou hloubku (kap. 7.3).
¢ Zkontrolujte napéti baterie lodky a vcas ji dobijte (kap. 4.1).
e Pfi vypadku signalu se lodka sama vraci k bodu Domov — nejde o poruchu (viz nize).

Nelze ulozit bod GPS * Smazte nepouzivané body — ovlada¢ pojme az 100 bod0.
* Pockejte, az GPS ziska presnou polohu (stav satelitd ,12D“).
¢ VVyberte v seznamu bodU volnou pozici (kap. 6.2).
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Problém ‘ Doporucené feSeni

Ovladac nelze sparovat ¢ V. menu Systém vyberte Parovani, potvrdte Enter a poté lodku restartujte (kap. 7.4).
¢ Ovladac a lodku méjte pti parovani blizko sebe.

Problémy se signalem (maly dosah | e Pfiblizte se k lodce a zlistarite v dosahu antény (délkova az 300 m, kompaktni do 200 m).

/ slaby signal / ztrata spojeni) o Zkontrolujte pfipojeni a dotazeni antény (kap. 5.7).

¢ Dobijte baterie ovladace — slabé baterie snizuji vysilaci vykon.

¢ Pocitejte s nizsim realnym dosahem v ¢lenitém prostredi nebo pfi ruseni jinymi zafizenimi.

Lodka se sama vraci (fail-safe) ¢ Aktivovala se ochrana pfi ztraté signdlu — nejde o zavadu.
¢ Zkontrolujte spojeni mezi lodkou a ovladacem (kap. 7.2).

i Informace: NeZ lodku spustite na vodu, vZdy si nejprve uloZzte bod Domov (kap. 2.3, 6.2) — bez néj se lodka pfi ztraté signalu nemusi bezpecné
vratit.

Problém pretrvava? ¢ Kontaktujte svého prodejce nebo technickou podporu VM Technology s.r.o. (kap. 11).
e Pfipravte si doklad o koupi, sériové Cislo zafizeni a stru¢ny popis zavady.

v Rychla kontrola pfed vyplutim

[ Baterie lodky i ovladace plné nabité (kap. 4)

[J Anténa pevné dotazend (kap. 5.7)

[0 Vrtule a ochrana proti fasam C¢isté (kap. 9.1)

[0 Bod Domov uloZeny pfi stavu satelitd ,, 12D (kap. 2.3)

[J Ochrana signalu (Fail-safe) a Alarm mél¢iny nastavené (kap. 7.2, 7.3)

Str. 45



14. Nové funkce po aktualizaci firmwaru

14.1. Kotva (podrzeni pozice)

Kotva udrzi lodku na misté bez fyzického kotveni. Lodka si uloZi aktudlni GPS
pozici a motory samocinné vyrovnavaji vitr i proud.

Ovladani: na strance s tlacitky L.komora a P.komora vyberte Sipkami
posuvnik kotvy a potvrdte. Lodka zacne drzet pozici a na posuvniku se zobrazi
spustény fetéz. DalSim potvrzenim kotvu vypnete.

XBOAT-5

L.komora P.komora L.komora P.komora

Zavéska Pi.svétla Zavéska Pi.svétla

Za.svétla Za.svétla

Kotva vypnuta Kotva aktivni

Lodka se mUzZe kolem uloZzeného bodu mirné pohybovat. Kotvu nepouzivejte
v blizkosti prekazek a lodku méjte vzdy pod dohledem.

15. Kontakty

Kontaktni udaje pro servis, reklamace i technickou podporu na jednom misté.

Role Kontaktni udaje

Distributor / VM Technology s.r.o.

servis pro CR Nameésti 21/23, 594 01 Velké Mezifici
Telefon: +420 735 928 738

E-mail: info@zavazecilodka.cz

Web: www.zavazecilodka.cz
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Dékujeme, Ze jste si vybrali

TQE. n,"® XBOAT-S

ey Wl 77 W

100 45m 2

bodU pro GPS autopilota maximailni hloubka sonaru komory na nGvnadu a
zQvéska

300 m 2-7h E-Kotva

dosah s dalkovou anténou vydrz baterie podle rezimu udrZi lodku na misté

: oficidlni distributor pro €R
= llMtech VM Technology s.r.o.
Néamésti 21/23, 594 01 Velké Mezifici

zavazecilodka.cz

+420 735 928 738 - info@zavazecilodka.cz
www.zavazecilodka.cz
www.toslon.cz

Navody, videa a
aktualizace
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